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Mit uns sparen Sie Zeit und Geld!

Eine gewissenhafte Lektlire dieses Benutzer-
handbuches garantiert Ihnen eine korrekte
Installation und einen sicheren Gebrauch des
beschriebenen Produktes.

NFORMATION UBER DIE KORREKTE ENTSORGUNG DER ELEKTRISCHEN UND ELEKTRONISCHEN GERATEABFALLE

In Bezug auf die Richtlinie 2002/96/CE des Europdischen Parlaments und Europdischen Rats vom 27. Januar

2003 sowie die einschlagigen nationalen Durchfiihrungsbestimmungen informieren wir:

1. Die Bestandteile der elektrischen und elektronischen Gerdte diirfen nicht als Siedlungsabfélle entsorgt
werden, und somit muss das Verfahren der Miilltrennung zur Anwendung kommen.

2. Fr die Entsorgung miissen die von der értlichen Gesetzgebung vorgesehenen éffentlichen oder
privaten Entsorgungssysteme benutzt werden. AuBerdem kann das Gerat nach seiner Verwendung
beim Einkauf eines neuen Produktes dem Handler riickerstattet werden.

3. Dieses Gerdt kann gefdhrliche Substanzen enthalten: ein nicht sachgeméBer Gebrauch oder eine
nicht korrekte Entsorgung kénnen negative Folgen fiir die menschliche Gesundheit und die Umwelt
mit sich bringen.

4. Das auf dem Produkt/der Verpackung angebrachte und in den Gebrauchsanweisungen enthaltene
Symbol (durchgestrichener Abfallcontainer auf Rddern) weist darauf hin, dass das Gerét nach dem 13. August
2005 auf den Markt gebracht wurde und somit nach dem Verfahren der Miilltrennung zu entsorgen ist.

5. Im Fall einer nicht vorschriftsméRigen Entsorgung der elektrischen und elektronischen Abfélle werden
die von den ortlichen Entsorgungsnormen vorgesehenen Strafen auferlegt.

WICHTIGE HINWEISE

Die Entwicklung der CAREL-Produkte griindet auf einer jahrzehntelangen Erfahrung auf dem HVAC-Sektor, auf
der standigen Investition in die technologische Produktinnovation, auf strengen Qualitétsverfahren/-prozessen
mit In-Circuit- und Funktionstests an der gesamten Produktion sowie auf den innovativsten, marktgéngigen
Produktionstechnologien. CAREL und seine Niederlassungen/Tochtergesellschaften garantieren nicht dafiir,
dass alle Produkt- und Softwareeigenschaften den Anforderungen der Endanwendungen entsprechen, obwohl
das Produkt nach dem gegenwirtigen Stand der Technik gebaut wurde. Der Kunde (Hersteller, Planer oder
Installateur der Anlagenendausstattung) tibernimmt jegliche Haftung und Risiken in Bezug auf die Produktkon-
figuration zur Erzielung der bei der Installation und/oder spezifischen Endausstattung vorgesehenen Resultate.
CAREL kann bei Bestehen spezifischer Vereinbarungen als Berater fiir eine korrekte Inbetriebnahme der
Endanlage/Anwendung eingreifen, in keinem Fall jedoch far die Betriebstiichtigkeit des Endausstattung/Anlage
verantwortlich gemacht werden.

Das CAREL-Produkt ist ein nach dem neuesten Stand der Technik gebautes Gerdt, dessen Betriebsanleitungen
in den beiliegenden technischen Spezifikationen enthalten sind oder - auch vor dem Kauf - von der Internetsei-
te www.carel.com heruntergeladen werden kénnen.

Jedes CAREL-Produkt bendtigt in Abhdngigkeit seines Technologiestandes eine Priif-/ Konfigurations-/Program-
mier-/Commissioning-Phase, damit es an die spezifische Anwendung perfekt adaptiert werden kann.

Die Unterlassung dieser Phase kann, wie im Benutzerhandbuch angegeben, zu Funktionsstérungen der
Endprodukte fiihren, ftir welche CAREL nicht verantwortlich gemacht werden kann.

Nur qualifiziertes Fachpersonal darf das Produkt installieren oder technische Eingriffe vornehmen.

Der Endkunde darf das Produkt nur auf die in den Produktspezifikationen beschriebenen Weisen verwenden.
Vorbehaltlich aller weiteren, im Benutzerhandbuch enthaltenen Hinweise gilt ftr jedes CAREL-Produkt:

Die elektronischen Schaltkreise diirfen nicht bendsst werden. Regen, Feuchte und jegliche Art von Fliis
sigkeit oder Kondensat enthalten korrosive Mineralien, welche die elektronischen Schaltkreise beschadigen
kénnen. Das Produkt ist in Umgebungen zu verwenden oder zu lagern, die den im Handbuch angefiihrten
Temperatur- und Feuchtegrenzwerten entsprechen.

Das Gerdt darf nicht in besonders warmen Umgebungen installiert werden. Zu hohe Temperaturen

kénnen die Lebensdauer der elektronischen Gerate reduzieren, sie beschédigen, verformen oder die
Kunststoffteile schmelzen lassen. Das Produkt ist in Umgebungen zu verwenden oder zu lagern, die den im
Handbuch angefiihrten Temperatur- und Feuchtegrenzwerten entsprechen.

Das Gerdt darf auf keine andere Weise als im Handbuch beschrieben gedffnet werden.

Das Herunterfallen oder eine Erschiitterung des Gerétes kénnen die internen Schaltkreise und Mechanismen
irreparabel beschédigen.

Es dirfen keine korrosiven chemischen Produkte, aggressiven Losungs- oder Reinigungsmittel zur Reinigung
des Gerdtes verwendet werden.

Das Produkt darf in keinen anderen als im Benutzerhandbuch beschriebenen Anwendungsumgebungen
verwendet werden.

Alle obgenannten Empfehlungen gelten auch fiir die Steuerungen, seriellen Karten, Programmierschliissel und
fiir jedes weitere Zubehor der CAREL-Produktreihe.

Die CAREL-Produkte unterliegen einer standigen Weiterentwicklung, weshalb sich CAREL das Recht

vorbehdlt, an jedem im vorliegenden Dokument beschriebenen Gerat ohne Vorankiindigung Anderungen und
Besserungen anbringen zu kénnen.Die im Benutzerhandbuch enthaltenen technischen Daten kénnen ohne
Vorankindigung Anderungen unterzogen werden. Die Haftung CARELS fiir die eigenen Produkte ist von den
allgemeinen CAREL-Vertragsbedingungen (siehe Internetseite www.carel.com) und/oder von spezifischen
Vereinbarungen mit den Kunden geregelt; in Anwendung der geltenden Gesetzgebung haften CAREL, seine
Mitarbeiter oder Niederlassungen/Tochtergesellschaften keinesfalls far eventuelle Gewinn- oder Verkaufsausfal-
le, Daten- und Informationsverluste, Warenkosten oder Ersatzdienstleistungen, Sach- oder Personenschaden,
Betriebsunterbrechungen oder eventuelle, auf jegliche Art verursachte direkte, indirekte, unbeabsichtigte Scha-
den, Vermogensschaden, Versicherungsschaden, Strafschaden, Sonder- oder Folgeschaden, sei es vertragliche,
nicht vertragliche Schaden oder solche, die auf Fahrlassigkeit oder eine andere Haftung infolge der Installation,
Verwendung oder Unmaglichkeit des Gebrauchs des Produktes zurtickzufiihren sind, auch wenn CAREL oder
seine Niederlassungen/Tochtergesellschaften von der moglichen Beschadigung benachrichtigt wurden.
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EVD* ist ein fortschrittlicher PID-Regler mit Treiber fiir Schritt-Motoren, der fir die Ansteuerung von elek-
tronischen Expansionsventilen in Kaltekreisen entwickelt wurde. Er ist mit innovativen Regelfunktionen
ausgeristet und kann in zahlreichen Betriebskonfigurationen in der Kalte- und Klimatechnik eingesetzt
werden, beispielsweise:

- fiir die PID-Regelung der Uberhitzung mit Schutzfunktionen und Sicherungen;

- fiir die PID-Regelung eines Messwertes (Druck oder Temperatur);

- als Positionsregler fiir elektronische Expansionsventile (mit 4..20 mA- oder 0...10 Volt-Signal).

Der Regler wird tiber den seriellen Nebenanschluss und die Benutzeroberflachen-Software konfiguriert
und adressiert; die Daten werden in einem nichtfliichtigen Speicher aufgezeichnet.
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1.1 Codes und Zubehor g 10

Code Beschreibung

EVD0000400 Regler mit seriellem tLAN-Anschluss, bereits fiir den Betrieb mit uC> und pC? SE universale fiir EEV-Ventile(") konfiguriert
EVD0000410 Regler mit seriellem RS485-Anschluss, bereits fiir den Betrieb mit pCO in pLAN universale fiir EEV-Ventile(') konfiguriert
EVD0000420 Regler mit seriellem RS485-Anschluss, bereits fiir den Betrieb mit einem Universal-Uberwachungsgerit fiir EEV-Ventile(") konfiguriert
EVD0000430 Regler mit seriellem tLAN-Anschluss, bereits fiir den Betrieb mit pChiller fir CAREL-Ventile konfiguriert

EVD0000440 Regler mit seriellem RS485-Anschluss, bereits fiir den Betrieb mit pCO in pLAN fiir CAREL-Ventile konfiguriert
EVD0000450 Regler mit seriellem RS485-Anschluss, bereits fiir den Betrieb mit einem Uberwachungsgert fir CAREL-Ventile konfiguriert
EVD00014** Regler ftir EEV-Ventil mit Faston ()

EVD0001460 Regler mit seriellem RS485-Anschluss, bereits fiir Modbus® konfiguriert

EVD00004*1 10 Stiick-Multipack, ohne Stecker

EVBAT00200 Batterielademodul und Aufspanntransformator flir Notstromversorgung

EVBAT00300 System, bestehend aus EVBAT00200 + 12 V 1,2 Ah-Batterie + Kabel und Stecker

EVBATBOX10 Metallbatteriegehduse

CVSTDUTTLO USB-Wandler fir die Verbindung des PC mit dem seriellen Nebenanschluss

CVSTDOTTLO RS232-Wandler fir die Verbindung des PC mit dem seriellen Nebenanschluss

EVDCAB0500 14 Kabel-Packung mit Anschlussteil fir MINIFIT-Stecker, Lénge 5 m, Querschnitt 1 mm?

EVDCONO0001 Stecker-Packung fiir 10 EVD* fiir 10 Stiick-Multipack

Tab. 1.1

O: Siehe Tabelle in den Betriebsanleitungen oder “ANHANG 11 - BESCHREIBUNG DER PARAMETER”, Parameter “valve type”

@: Fir andere Fiihlertypen siehe Kap. 4 “Technische Spezifikationen und Baumerkmale”.

®: Die Serie EVD00014** mit Faston und ventilseitigem, 4-poligem Steckerverbinder optimiert die Performance in Bezug auf
elektromagnetische Emissionen bei Verwendung von abgeschirmtem Kabel und mit an die Faston-Klemme angeschlossenem
Schirm.
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1.2 Verbindung des seriellen Hauptanschlusses

EVD* kann eigensténdig (stand alone) in Verbindung mit einem Uberwachungsgerét zur Regelung der
Hauptparameter oder in einer LAN-Netzwerkverbindung mit anderen CAREL-Steuerungen nach den
folgenden Diagrammen arbeiten:

1.2.1 tLAN-Netzwerkverbindung mit pC? oder pC? SE oder pCO (Codes EVD000*40* und

EVD000*43*)
Fig. 1.1.

1.2.2 pLAN-Netzwerkverbindung mit pCO (Codes EVD000*41* und EVD000*44%)
Fig. 1.2.

1.2.3 Eigenstandig im RS485-Netzwerk mit CAREL-Supervisor (Codes EVD000*42* und
EVD000*45*) oder mit Modbus®-Supervisor (Code EVD0001460)
Fig. 1.3.

1.3 Funktion des seriellen Nebenanschlusses

Der serielle Nebenanschluss (Absatz 2.5) verleiht Zugriff auf alle EVD*-Parameter auch bei bereits
installiertem und betriebenem Regler; dazu mssen der spezifische Wandler (CVSTDUTTLO oder
CVSTDOTTLO) und ein PC mit USB- oder seriellem RS232-Anschluss verwendet werden. Im “ANHANG
| - Installation und Verwendung von EVD4-UI” sind die Installation und die Funktionen der Software
EVD4_Ul fur die Konfiguration des Reglers beschrieben.

Der Wandler versorgt den logischen Teil des EVD* (nicht jedoch das Expansionventil); demnach ist die
Konfiguration tiber den PC ohne 24 Vac-Versorgung des Reglers moglich.

1.4 Einstellung der Netzwerkadresse

Die Betriebsparameter des EVD* einschlieBlich Netzwerkadresse befinden sich im EEPROM-Speicher; zur
Anderung der Werte muss iiber die Software EVD4-Ul auf den seriellen Nebenanschluss zugegriffen wer-
den: den Wandler (CYSTDUTTLO oder CVSTDOTTLO) mit dem seriellen Nebenanschluss (Abb. 2.8) und
einem PC mit USB- oder seriellem RS232-Anschluss verbinden, die Verkntipfung “EVD4_UI Address”
gemal "ANHANG | - Installation und Verwendung von EVD4-UI" starten und den Parameter “Net
address” einstellen; im Feld rechts oben auf der Benutzeroberflache zeigt das ltem “Network address”
nach Driicken der Taste “READ” den neuen Wert der Adresse an. Wurde der Parameter “Net address”
nicht benutzerseitig geandert, hat er die folgenden Default-Werte:

Net address
Fig 12 EVD000*40* und EVD000*43* 2
n EVD000*41* und EVD000*44* 30
EVD000*42* und EVD000*45* 32
EVD0001460 1

Nachstehend werden die im Lieferumfang des EVD000*4*0 oder in einer separat gekauften Packung
EVDCONO00O1enthaltenen Stecker fiir EVD000*4*1 beschrieben. Die Zeichnungen stellen die Stecker
nach ihrem Anschluss an EVD* dar.

N.B.: Bei der Anderung der Adresse mit pLAN- oder Modbus®-Protokoll wird der Parameter “Network
address” nach dem Aus- und erneuten Einschalten des Gerates aktualisiert.

Supervisor (CAREL 0 Modbus®)

Master control
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2. EINGANGE UND AUSGANGE

2.1 Versorgung, Fiihler, digitale E/A, Batterie

Der 14-polige MINIFIT®-Hauptstecker dient dem Anschluss der Haupt- und Zusatzstromversorgung
(falls das Modul EVBAT00200/300 vorgesehen ist) sowie der Fiihler, der digitalen Eingédnge und des
Transistorausganges.

MOLEX® Mini-Fit 538-39-01-2140

—

Dieser Stecker untersttitzt Kabel bis zu 1 mm2 mit MOLEX® 5556-T-Steckerhtilse. G |vbat!DI11savl sz | s2 | s1
Zum Kauf angeboten wird hierzu ein 14 Quetschkabel-Kit zu 1 mm2 und 5 m Lange (EVDCAB0500)..

GO [GND| D12 | S41 | Vr1 [ Vr2 | OC

Leiter Funktion
G, Go 24 Vac-Spannungsversorgung
GND Erdleitung fiir alle Signale, in elektrischem Kontakt mit GND und der Klemme GNX des Fi
. g. 2.1
seriellen Hauptsteckers (Abb. 2.3)
Vbat Notstromversorgung (iber das Modul EVBAT00200
DI1,DI2  |Digitale Eingange, zu aktivieren mit potenzialfreiem Kontakt oder Transistor zu GND, mit 5 V
Leerlaufspannung und 5 mA in Kurzschluss
V1, V2 |5 V-Vergleichsspannung, als Versorgung der ratiometrischen Fiihler zu verwenden
S1 Analoger Eingang fiir ratiometrischen Fiihler oder NTC-Niedrigtemperaturfiihler
S2 Analoger Eingang fiir ratiometrischen Fihler, NTC-Hochtemperaturfiihler oder Pt1000
S3 Analoger Eingang fiir ratiometrischen Fiihler oder NTC-Niedrigtemperaturfihler
S4l Analoger Eingang fiir 4...20 mA-Signa
S4V Analoger Eingang fiir 0...10 Volt-Signa
0C Offener Kollektor-Transistor-Ausgang, bis zu 100 mA Stromaufnahme
Tab. 2.1
Siehe das pachateh mdal?' argm _Lfl_rfr_ﬁff_ﬁtzzfmngsvarsm ung
| EVD | | I | | EVD4
3 g_ 8 power supply module : 3 :
2S GoJouTlen | | G |voalDit[sav| 53| S2 | 51
= & (I
=] G|B |8 ) l GO |GND|DI2| S41 |vrt|Vr2|OC
S < I | v
5= 4AT F ==
| 08AT v o
| 12Ah[
1 T
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ‘ !
=] [l]o’“T E  Non collegare se presente EVBAT*
230Vac 24 \Vac
Fig. 2.2
2.2 Serieller Hauptanschluss fiir tLAN/pLAN/RS485-Verbindung (Supervisor
/ Modbus®) < 4+
= o
] ==
Leiter | Funktion
GNX _|Signalerde, in elektrischem Kontakt mit GND des E/A-Steckers PHOENIX® MC1,5/3-5T-3,81
RT+ |+ Signal der RS-485-Verbindung (p-LAN, Supervisor, Modbus®) oder DATEN-Signal der t-LAN- Fig. 2.3
Verbindung
RT- |-Si -485-\lerbi - i ® .
Signal der RS-485-Verbindung (p-LAN, Supervisor, Modbus®) Fir die Codes EVD000T4**
Tab. 2.2
413
| CJnm
2.3 Schritt-Motor ~
Dieser Stecker unterstiitzt Kabel bis zu 1 mm? mit MOLEX® 5556-T-Steckerhilse, GND' MOLEX ™ MiniFit 538-39-01-2060
Leiter Funktion o
GND Erde, in elektrischem Kontakt mit GND des E/A-Steckers, an die Erdklemme der Schalttafel Fir die Codes EVD00004**
anzuschliefen
1 Wicklung A+ 2 511
2 Wicklung B+ T
3 Wicklung A- 4 3
4 Wicklung B- © \r .
Tab. 2.3 MOLEX" MiniFit 538-39-01-2060
Fig. 2.4
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for code:
EVD00004**

o | IDANFOSS| | ALCO |
| SEH | | L ETS 3 EXS/6
LI Green et Green jmi={ Green ] Blue | '
2 Black ——— Yellow =~ White |~ White | |
2. Red ~——— Brown ——{ Red ——=Brown| '
4t White =] White =t Black p——-n{ Black | !
for code:
EVDO0014**
| Spg’ga“ AR owwross t | mco |
i 1 Green : 1 Green : 1 Green : 1 Blue i
T -Black =1 Yellow =1 White === White | ;
= Red [ Brown === Red > Brown|:
“—{ White -+ White ——n{ Black ==t Black | |

Fig. 2.5

& = |

(]

= o

= ﬂl
PHOENIX® GMSTB 2,5/2 ST
Fig. 2.6
2.4 Relais

Abnehmbare Klemme

Leiter |Funktion
COM __|Gemeinsamer Kontakt
NO Normalerweise offener Kontakt 5 A 250 Vac, ohmsche Last; 2 A 250 Vac, induktive Last (PF=0,4)

2.5 Serieller Nebenanschluss

Der serielle Nebenanschluss verleiht Zugriff auf alle EVD*-Funktionen tiber den PC; fur den Zugriff auf
den Nebenanschluss:

1) Die Klappe abnehmen und dabei den Schraubendreher an der mittigen Kerbe ansetzen (Abb. 2.7.

2) Den weilen, 4-poligen Stecker ausfindig machen und das Kabel des Wandlers einfigen (Abb. 2.8);
das USB-Kabel an den PC anschlieRen; wird der EVD*-Regler nicht iiber die 24 Vac-Spannung versorgt,
erhdlt er Spannung vom seriellen Wandler.

Nach dem Anschluss des Uberwachungsgerétes eine Anwendung mit 4800 Baud-Uberwachungsproto-
koll zur Netzwerkadresse 1 starten, z.B. tiber EVD4_UI (siehe ANHANG 1).
Der serielle Nebenanschluss kann verbunden und abgetrennt werden, ohne das USB-Kabel vom PC

abnehmen zu miissen.

convertitore /
converter

CVYSTDUTTLO

Fig. 2.8
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3. EVD*-ANWENDUNGEN: ANSCHLUSSE, LISTE DER PARAMETER UND START

Nachstehend werden die Anschliisse, die Parameterkonfiguration, die Ul-Graphik und der Start der 6 fiir
den EVD*-Regler in den verschiedenen Anwendungen verfiigbaren Codes beschrieben.

3.1 Anwendung mit pC? und pC? SE (EVD000*40* und EVD000*43*) per tLAN

3.1.1 Anschliisse

Kommunikation: GNX und RT+ an die pC>-Steuerung anschlieBen (Abb. 3.1). |
Konfiguration:  Den Wandler (CVSTDUTTLO oder CVSTDOTTLO) an den seriellen Nebenanschluss % é E ‘l
und an einen PC mit USB- oder seriellem RS232-Anschluss anschlieRen (Abb. 3.2). |
Spannungsversorgung: G und GO an die Seiten der 24 Vac-Versorgung anschlieRen (Abb. 3.3); fur den
Anschluss einer Zusatzbatterie. PHOENIX® MC1,5/3-ST-3,81
Ventil: Das Ventil gemdR Parametereinstellung “Valve type” anschlieBen (Abb. 3.4 ). ]
Fihler: Die ratiometrischen Druckfiihler und NTC-Temperaturfiihler auf S1 bzw. S3 Fig. 3.1
anschlieBen.

Fiir andere Fihlertypen oder Anschliisse den Parameterwert “EVD probes type”

——

G |Vbat| DIT |S4V | S3 | S2 Sll

GO |GND| DI2 | S41 | Vr1 | Vr2 | OC

‘ S3 ‘GND ‘GND{ Vrl‘ S1 convertitore /
o : converter
g g _ CVSTDUTTLO
s g8
g ()
NTCHWF* SPKT*R*
Temp. Press. Legende
. . . Serieller Nebenanschluss
andern (siehe daftir Kap. 4). B Serieller Hauptanschluss
Fig. 3.2
HINWEIS:  Wird ein EVD*-Regler falschlicherweise an eine Steuerung mit einem anderen
o Kommunikationsprotokoll (z.B. EVD000*40* mit pCO per pLAN) und anschlieBend
an eine Steuerung mit gleichem Protokoll (z.B. EVD000*40* mit pCO oder pC? per
tLAN) angeschlossen, kann der EVD*-Regler beim ersten Anschluss mit korrektem
Protokoll einige Minuten brauchen, um das Protokoll zu erkennen; bei iibermaRig ! EVD4
langer Wartezeit die Spannungsversorgung von der Steuerung und vom EVD* abtrennen !
(einschlieBlich Wandleranschluss CVSTDUTTLO oder CVSTDOTTLO), anschlieRend wieder ¢
Spannung an die Geréte anlegen (einschlieRlich Wandleranschluss CVSTDUTTLO oder I—G Voat| DI 34V) 83| 2| 81
CVSTDOTTLO) und einige Minuten warten, bis sich die Verbindung eigensténdig wieder uGO GND|DI2| S4I{Vr1|Vr2| OC
herstellt. Im Fall der Verbindung mit uC? nach der erneuten Spannungsversorgung ==
der Geréte den EVD*-Regler an den PC anschlieBen und die Software EVD4_UlI tber die

Verkniipfung “EVD4_UI MCH2" starten, “En. reset to default” = 14797 einstellen, dann 0BAT
“Reset to default” = Yes (das griine Késtchen wird rot). o [P ,

g
P
Qo
=
Q

230Vac 24 Vac

Fig. 3.3
forcode: 00—
*% | ‘ T ]
EVD00004 ‘Spgéllan‘ | CAREL ! ‘DANFOSS o |
DoseH | ‘ P DL B ‘
; ‘ Green [ Green = 3
| ack _:
Red |
'-"-'
for code:
EVD00014**

Sporan {4 CAREL - {pposs | o |
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3.1.2 Liste der Parameter
Nachstehend ist die Liste der auf EVD4-Ul sichtbaren Parameter angefthrt, unterteilt in Schreib- und
Leseparameter; die Bedeutung jedes Parameters ist im ANHANG I beschrieben; der ANHANG IlI enthalt

eine Liste mit den Bezugsparametern fir einige typische Anwendungen.

Legende:

M= Hauptparameter fir den Start;

O= Nebenparameter fiir einen optimalen Betrieb;
— = Fortschrittliche Parameter.

SCHREIBPARAMETER:
Betriebsmodus | Name des Parameters Beschreibung des Parameters
Mode dependent parameters (Fig. 3.5)
CH-Superheat set Uberhitzungssollwert im Kiihlmodus [ |
i CH-Proportional gain Proportionalfaktor der PID-Regelung im Kihimodus u
COOL - Kiihlen CH-Integral time Integralzeit der Uberhitzungsregelung im Kithimodus u
CH-Low Superheat Wert der niedrigen Uberhitzung im Kithimodus O
LOP Cool Mode Temperatur bei Mindestbetriebsdruck LOP im Kiihimodus ]
MOP Cool Mode Temperatur bei Hochstbetriebsdruck MOP im Kiihimodus O
HP-Superheat set Uberhitzungssollwert im Heizmodus u
) HP-Proportional gain Proportionalfaktor der PID-Regelung im Heizmodus ]
HEAT - Heizen HP-Integral time Integralzeit der Uberhitzungsregelung im Heizmodus |
HP-Low Superheat Wert der niedrigen Uberhitzung im Heizmodus ]
LOP Heat Mode Temperatur bei Mindestbetriebsdruck LOP im Heizmodus ]
MOP Heat Mode Temperatur bei Hochstbetriebsdruck MOP im Heizmodus O
DF-Superheat set Uberhitzungssollwert im Abtaumodus u
DF-Proportional gain Proportionalfaktor der PID-Regelung im Abtaumodus [ |
DEFROST - Abtauen DF-Integral time Integralzeit der Uberhitzungsregelung im Abtaumodus |
DF-Low Superheat Wert der niedrigen Uberhitzung im Abtaumodus [m]
LOP Defr. Mode Temperatur bei Mindestbetriebsdruck LOP im Abtaumodus O
MOP Defr. Mode Temperatur bei Hochstbetriebsdruck MOP im Abtaumodus [m]
Circuit/EEV ratio Prozentsatz der Héchstkapazitét des im Kreislauf installierten Ventils |
Dynamic proportional gain Démpfungskoeffizient bei Leistungsumschaltung -
SHeat dead zone Neutralzone der PID-Regelung
Derivative time Differentialzeit der PID-Regelung
Low SHeat int. time Integralzeit der Regelung der niedrigen Uberhitzung
COMMON - Allen Betriebsmodi |LOP integral time Integralzeit der Regelung des niedrigen Verdampfungsdrucks (LOP)
gemeine Parameter MOP integral time Integralzeit der Regelung des hohen Verdampfungsdrucks (MOP)
Hi TCond. int. time Integralzeit der Regelung des hohen Verfliissigungsdrucks (HiTcond)
Hi TCond. protection Maximale Verfliissigungstemperatur
Alarms delay Low SH Alarmverzégerung fir niedrige Uberhitzung
Alarms delay LOP Alarmverzégerung fiir niedrigen Verdampfungsdruck (LOP)
Alarms delay MOP Alarmverzégerung fiir hohen Verdampfungsdruck (MOP)
MOP startup delay Dauer der MOP-Unterbrechung
Alarms delay probe error Alarmverzégerung fiir Fithlerfehler
Globale Parameter (Fig. 3.5)
MODE LESEPARAMETER, von uC* gesendet
REGULATION LESEPARAMETER, von pC* gesendet -
Refrigerant Nummer des verwendeten Kiltemitteltyps u
EVD probes type Nummer der Fithlerkombination fiir die Berechnung der Uberhitzung -
Valve type Nummer des verwendeten elektronischen Ventiltyps ]
EEV mode man. Aktivierung/Deaktivierung der manuellen Ventilpositionsregelung -
Requested steps Gewiinschte Motorposition bei manueller Regelung
Open relais low SH Aktivierung/Deaktivierung der Relaiséffnung infolge der niedrigen Uberhitzung
Open relais MOP Aktivierung/Deaktivierung der Relaisoffnung infolge von MOP -
Valve alarm Aktivierung/Deaktivierung des Ventilalarms (Al fiir Ventil bei Aus nicht geschlossen) ]
S1 probe limits Min value Nullwert fiir Druckfiihler auf Fingang S1 u
S1 probe limits Max value Endwert fiir Druckfiihler auf Fingang S1 ]
S$2-Pt1000 calib. Kalibrierungsindex des Fiihlers Pt1000 -
Probes offset S1 Korrektur der Untergrenze von S1
Probes offset 52 Korrektur der Untergrenze von S2
Probes offset S3 Korrektur der Untergrenze von S3
Enable reset to dafault Aktivierung der Wiederherstellung der Default-Parameter
Reset to default Bestatigung der Aktivierung der Default-Parameter
Standby steps Anzahl der Stand-by-Stufen des Ventils
Blocked valve check Zeit, nach der das Ventil unter bestimmten Bedingungen als fiir gesperrt gilt
Go ahead Aktivierung des Neustarts infolge eines Fehlers

12 EVD* +030220226 - rel. 2.1 - 12.06.2008



LESEPARAMETER:
Name des Parameters

Beschreibung des Parameters

Systemmesswerte (Fig. 3.5)

EEV opening Ventil6ffnung in %

EEV position Ventilposition in Stufen

Act. SH set Aktueller Uberhitzungssollwert

Superheat Gemessener Uberhitzungssollwert

Ev. probe press. Gemessener Verdampfungsdruck

Ev. probe sat. temp. Berechnete gesttigte Gastemperatur im Verdampfer
Suction temp. Gemessene Saugtemperatur des Verdichters

Cond. probe press. Gemessener Verflissigungsdruck, von pC* gesendet

Cond. probe sat. temp. Gesattigte Gastemperatur im Verfliissiger

Digitalvariablen (Fig. 3.5)

uC off line Aktiv, falls pC* nicht an EVD* angeschlossen ist

50% capacity Aktiv, falls die Kreislaufleistung 50% betragt

100% capacity Aktiv, falls die Kreislaufleistung 100% betragt

alarm Low Superheat Aktiv unter den Bedingungen der niedrigen Uberhitzung

alarm MOP timeout Aktiv unter den Bedingungen des zu hohen Verdampfungsdrucks

alarm LOP timeout Aktiv unter den Bedingungen des zu niedrigen Verdampfungsdrucks

EEV not closed Aktiv wegen nicht erfolgter VentilschlieBung

Low SH status Aktiv unter den Bedingungen der Regelung der niedrigen Uberhitzung

MOP status Aktiv unter den Bedingungen der Regelung des maximalen Verdampfungsdrucks
LOP status Aktiv unter den Bedingungen der Regelung des minimalen Verdampfungsdrucks
High Tc status Aktiv unter den Bedingungen der Regelung der hohen Verfllissigungstemperatur
alarm Eeprom error Aktiv infolge eines EEPROM-Fehlers

alarm probe error Aktiv infolge eines Fiihlersignalfehlers

3.1.3 EVD4_UI-Benutzeroberfldche

Die EVD4_UI-Benutzeroberflache basiert auf dem CAREL-Uberwachungsprotokoll und wurde fiir eine
einfache und intuitive Anzeige oder Konfiguration der Reglerparameter entwickelt. Das Programm kann
in verschiedenen Konfigurationen gestartet werden, welche die installationsrelevanten EVD*-Parameter
anzeigen; dazu muss die Verkntipfung mit dem Namen der gewahlten Konfiguration ausgefiihrt werden.
Die Konfigurationsschnittstelle fiir uC* ist in Abb. 3.5 dargestellt und wird aktiviert, indem die Verkntip-
fung “EVD4_UI MCH2" wie im "ANHANG | - INSTALLATION UND VERWENDUNG VON EvD4_UI"
beschrieben gestartet wird.

3.1.4 Start

Nach dem Anschluss von EVD* gemdR Absatz 3.1.1 den seriellen Nebenanschluss per Wandler mit dem
PC verbinden und die Parameterwerte und Adresse mit der Software gemaR Absatz 3.1.3 in Abhangigkeit
der Anwendung und/oder Ausriistung konfigurieren.

Auf die Parameter kann zum Schreiben und Lesen auch bei nicht versorgtem EVD* zugegriffen werden;
der Treiber (Ventil ausgeschlossen) wird vom Wandler mit Spannung versorgt.

EVD400

SER INTERFACE - USER PANEL

wie g | EVD version \/ D itz au]
i . |/ T
: Finmware rev. 249 EEV driver
B - Param key rev. o
e Hardware rev. o1 CONTROLLER
u___r”-r“'!# Network acdress ] MODE I L-1
TYPE 'S E
COOL - 1 |HeaT - 2| pEFROST| camMman |
[Bperiara valvala 421 % Setpoint SH S0K " fuln WRITE
\Apertura valvala Q pass Fattare prop. 30
Sefpoint attusle | 00K Tempe inteqrals 3503 __REMD |
Sumscaldamento 00K Sodla Basso 5H Q00 WRITE
Fress. Evap. 0.0 barg Sacks LOP 20°C sat —r——
[Temp. Evap. | 00°Csat [Sagka MOP 2,0/°C sat LoD
[Temp. Azpirazione | 0.09C
Fress. Cond. 0.0 barg SAVE
Temp. Cond. 0.0 9C sat
F10 = MEMLI
WCHZ non in lines MODALTA Qlda pCH2 -
Potenzialita S0% | REGOLAZIDNE Ocla PCHZ 3
Forenzialitd 100% Refrigerants o "
\Bllarmme bassa SH Config, sonds o
\Allarme MOP Too v ol
\&larme LOF Posiz, manuale (Sifhlo
|Bllarme vatvola Pos, Manuale | 0passi
Stato di Basso SH | Apei rele basso SH SifMo
Stame di MOP A rele MOP [SifMe
Stato di LOF Allarme ualola Fidhlo
Stato dj Als To Calbr, S1min 0,0|barg
\2llarme EEFROM (Calibr, 51max 0,0 barg
\8larme socnds Calibr, FT1000 2.0 chm ~
e — f
Fig.3.5
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3.2 Anwendung mit pCO (EVD000*40* und EVD000*43*) per tLAN

3.2.1 Anschliisse

Pco Kommunikation: GNX und RT+ an die pCO-Steuerung anschlieRen (Abb. 3.6).
Spannungsversorgung: G und GO an die Seiten der 24 Vac-Versorgung anschlieRen (Abb. 3.7).
Ventil: Das Ventil gemaR Parametereinstellung “Valve type” anschlieRen (Abb. 3.8).
| Fihler: Die ratiometrischen Druckfiihler und NTC-Temperaturfthler auf S1 bzw. S3
{ anschlieBen.
>
‘ Ol x ||x E
|
G |vbat| DIt |sav| S3 | s2 | S1
PHOENIX® MC1,5/3-ST-3,81
GO |GND| DI2 | 4l | vr1 | w2 [ OC
Fig. 3.6 -
[53 [ono) lono]vr [ s1]
! é % =
| | EVDg 2 HE
e = (P
' G |voat| DIt {s4v| s3{ 52| 51 NTCHAF* SPKT*R*
l GO |GND[DI2| S41|Vr1|vr2|OC Temp. Press.
B 08AT : . ) ) " " . "
, C Fiir andere Fuhlertypen oder Anschliisse den Parameterwert “EVD probes type” éndern (siehe daftr
BZ) 3 pco Kap. 4).
G
230Vac 24 Vac
Fig.3.7
forcode: 0 <
EVD00004** Sporlan | CAREL | inaveosst | alco |
I R R S ol
st || s e
L/ Green =——=- Green =—= Green =—-{ Blue | !
2| Black —— Yellow -—{ White =——— White | |
3 I Red —— Brown ~——= Red {—{Brown| !
4 + White |<——+ White <—— Black -— Black | |
for code:
EVDO00014** P I e T LT
3 Sp;’é'la” Lo CAREL | IDAWFOSS ! i ACO |
i SEH i i i i ETS i i EX5/6 i
Z i Green : i Green : i Green : i Blue i
] Black =1 Yellow === White === White | |
= Red I = Brown = = Red ~ Brown '
2! White =] White Jmm—t{ Block =t Black | |

Fig. 3.8

3.2.2 Liste der Parameter
Nachstehend ist die Liste der Parameter angefiihrt, deren Bedeutung im ANHANG Il beschrieben wird;
der ANHANG I1l enthélt eine Liste mit den Bezugsparametern fur die typischen Anwendungen.

Im Standard-Programm sind die Lese- und Schreibparameter des EVD* in drei Gruppen gegliedert, auf
die tiber das pCO-Bedienteil zugegriffen werden kann: Input/Output, Maintenance und Manufacturer.

Die SYSTEM SET-Ebene muss ausgefiillt werden; sie enthélt die Informationen iber die physischen
Systeminstallationen. Die Wahl des Treibertyps und die Aktivierung der fortschrittlichen Funktionen
verleihen Zugriff auf die spezifischen Felder/Masken dieses oder anderer Meniis.

Auch die AUTO SETUP-Parameterebene muss ausgefiillt werden; sie enthélt Grundinformationen tiber
den Geratetyp.

Die ADVANCED SET-Ebene ist fiir die Regelung der Standard-Uberhitzung nicht erforderlich; sie steht
erfahrenen Benutzern und/oder fir die Verwendung von Nicht-Standard-Funktionen zur Verftigung.
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Legende:

MW= Hauptparameter fir den Start;
O= Nebenparameter fiir einen optimalen Betrieb;
— = Fortschrittliche Parameter.

MANUFACTURER-Gruppe
SYSTEM SET
Name des Parameters Beschreibung des Parameters
EVD type Modell des verwendeten EVD, von pCO gesendet |
EVD probes type Nummer der Fiihlerkombination fiir die Berechnung der Uberhitzung |
Valve type Nummer des verwendeten elektronischen Ventiltyps ]
Battery presence Aktivierung des Fehlers Ventil nicht geschlossen, einzugeben bei vorhandener Batterie ]
Refrigerant Nummer des verwendeten Kaltemitteltyps u
Minimum steps Mindestregelstufen -
Maximum steps Hochstregelstufen
Closing steps Ausgefiihrte Stufen bei vollstandiger SchlieRung
Opening extra steps Aktivierung der Extra Stufen bei Offnung
Custom valve configuration |Closing extra steps Aktivierung der Extra Stufen bei SchlieBung
Phase current Spitzenstrom pro Phase
Still current Strom bei stillstehendem Motor
Steprate Motorgeschwindigkeit
Duty cycle Tastverhaltnis des Motors
EEV stand-by steps Anzahl der Stand-by-Stufen des Ventils, siehe standby steps -
S1 probe limits Min Nullwert fiir Druckfiihler auf Fingang S1 u
S1 probe limits Max Endwert fiir Druckfiihler auf Eingang S1 u
$2-Pt1000 calib. Kalibrierungsindex des Fiihlers Pt1000 -
Alarms delay Low SH Alarmverzégerung fiir niedrige Uberhitzung
Alarms delay High SH Alarmverzégerung fiir hohe Uberhitzungstemperatur im Kithimodus
Alarms delay Alarms delay LOP Alarmverzogerung fiir niedrigen Verdampfungsdruck (LOP)
Alarms delay MOP Alarmverzogerung fiir hohen Verdampfungsdruck (MOP)
Alarms delay probe error Alarmverzogerung fiir Fihlerfehler
Stand alone Aktivierung des eigenstandigen Betriebs
AUTOSETUP
Name des Parameters Beschreibung des Parameters
Re-install AUTOSETUP values Bestitigung der Wiederherstellung der Parameter-Defaultwerte u
Circuit/EEV ratio Prozentsatz der Hochstkapazitit des im Kreislauf installierten Ventils u
Compressor or unit Makroblock-Parameter, der die Integralzeit festlegt u
Capacity control Makroblock-Parameter, der den Proportionalfaktor festlegt u
Evaporator Type Cool Makroblock-Parameter, der die Integralzeit festlegt [ |
Heat Makroblock-Parameter, der die Integralzeit festlegt u
Cool Mode Temperatur bei Mindestbetriebsdruck LOP im Kiihimodus O
LOP Heat Mode Temperatur bei Mindestbetriebsdruck LOP im Heizmodus O
Defr. Mode Temperatur bei Mindestbetriebsdruck LOP im Abtaumodus O
Cool Mode Temperatur bei Hochstbetriebsdruck MOP im Kiihimodus O
MOP Standby steps Temperatur bei Hochstbetriebsdruck MOP im Heizmodus O
Defr. Mode Temperatur bei Hochstbetriebsdruck MOP im Abtaumodus O
High SH alarm threshold Maximale Uberhitzungstemperatur

ADVANCED SETTING - FINE TUNING

Name des Parameters

Beschreibung des Parameters

cool mode adjust

CH-Circuit/EEV Ratio

Prozentsatz der Hochstkapazitat des im Kreislauf installierten Ventils, im Kiihimodus

CH-Superheat set

Uberhitzungssollwert im Kithimodus

CH-Proportional gain

Proportionalfaktor der PID-Regelung im Kiihimodus

CH-Integral time

Integralzeit der Uberhitzungsregelung im Kithimodus

CH-Low Superheat

Wert der niedrigen Uberhitzung im Kithimodus

heat mode adjust

HP-Circuit/EEV Ratio

Prozentsatz der Hochstkapazitét des im Kreislauf installierten Ventils, im Heizmodus

HP-Superheat set

Uberhitzungssollwert im Heizmodus

HP-Proportional gain

Proportionalfaktor der PID-Regelung im Heizmodus

HP-Integral time

Integralzeit der Ube_rhitzungsre,qelung im Heizmodus

HP-Low Superheat

Wert der niedrigen Uberhitzung im Heizmodus

defr. mode adjust

DF-Circuit/EEV Ratio

Prozentsatz der Hochstkapazitét des im Kreislauf installierten Ventils, im Abtaumodus

DF-Superheat set

Uberhitzungssollwert im Abtaumodus

DF-Proportional gain

Proportionalfaktor der PID-Regelung im Abtaumodus

DF-Integral time

Integralzeit der Uberhitzungsregelung im Abtaumodus

DF-Low Superheat

Wert der niedrigen Uberhitzung im Abtaumodus

common list adjust

SHeat dead zone

Neutralzone der PID-Regelung

Derivative time

Differentialzeit der PID-Regelung

Low SHeat int. time

Integralzeit der Regelung der niedrigen Uberhitzung

LOP integral time

Integralzeit der Regelung des niedrigen Verdampfungsdrucks (LOP)

MOP integral time

Integralzeit der Regelung des hohen Verdampfungsdrucks (MOP)

MOP startup delay

Dauer der MOP-Unterbrechung

Hi TCond. protection

Maximale Verfliissigungstemperatur

Hi TCond. int. time

Integralzeit der Regelung des hohen Verfliissigungsdrucks (HiTcond)

Dynamic prop. gain

Dampfungskoeffizient bei Leistungsumschaltung

Blocked valve check

Zeit, nach der das Ventil unter bestimmten Bedingungen als fiir gesperrt gilt
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Name des Parameters

INPUT/OUTPUT-Gruppe
Beschreibung des Parameters

DriverX mode

Betriebsmodus des X.-ten Treibers, von pCO gesendet

EEV mode man.

Aktivierung/Deaktivierung der manuellen Ventilpositionsregelung

EEV position Berechnete Offnungsposition des elektronischen Expansionsventils

Power request Aufgenommene Kiihlleistung, von pCO gesendet

RXXX Im Parameter REFRIGERANT konfiguriertes Kaltemittel

Superheat Gemessener Uberhitzungssollwert

Saturated temp. Siehe Ev. probe sat. temp.

Suction temp. Gemessene Saugtemperatur des Verdichters
Evaporation probe [Pressure Gemessener Verdampfungsdruck

Saturated Temp. Berechnete gesattigte Gastemperatur im Verdampfer
Condensation Pressure Gemessener Verfliissigungsdruck, von pCO gesendet
probe Saturated temp Berechnete gesattigte Gastemperatur im Verfltssiger, berechnet vom Treiber auf der Grundlage des vorherigen Verfliissigungsdrucks

Aux. probe Gemessener Wert des Hilfsfiihlers im Parameter AUX. PROBE CONFIG.

Act. SH set Aktueller Uberhitzungssollwert

EVD version HW Hardware-Version des Treibers

EVD version SW Software-Version des Treibers

MAINTENANCE-Gruppe
Name des Parameters Beschreibung des Parameters

Manual mng. EEV Mode Regelungsmodus des elektronischen Expansionsventils, EEV mode man.
driver ‘X' Requested steps Gewiinschte Motorposition bei manueller Regelung

EEV position Berechnete Offnungsposition des elektronischen Expansionsventils
Driver ‘X' status Go ahead Aktivierung des Neustarts infolge eines Fehlers

Probes offset S1 Korrektur der Untergrenze von S1

Probes offset 52 Korrektur der Untergrenze von S2

Probes offset 53 Korrektur der Untergrenze von S3

ADVANCED SETTING - SPECIAL TOOLS

Not available
ALARMS (for driver ‘X')
Name des Parameters Beschreibung des Parameters
alarm probe error Aktiv infolge eines Fiihlersignalfehlers
alarm Eeprom error Aktiv infolge eines EEPROM-Fehlers
alarm MOP timeout Aktiv unter den Bedingungen des zu hohen Verdampfungsdrucks
alarm LOP timeout Aktiv unter den Bedingungen des zu niedrigen Verdampfungsdrucks
alarm Low Superheat Aktiv unter den Bedingungen der niedrigen Uberhitzung
EEV not closed Aktiv wegen nicht erfolgter VentilschlieRung
driver X high superheat Treiber X mit hoher Uberhitzung

3.2.3 Start-up

Nach dem Anschluss von EVD* gemaR Absatz 3.4.1 die in 3.4.2 aufgelisteten Parameter tiber das pCO-
Display in Abhangigkeit der Anwendung und/oder Ausrtstung konfigurieren. Damit der Regler korrekt in
Betrieb genommen werden kann, miissen die SYSTEM SET- und AUTOSETUP-Ebenen ausgefillt werden.

Sollten einige grundlegende Felder nicht konfiguriert worden sein, verhindert die Alarmmeldung - DRI-

VER “X" AUTOSETUP PROCEDURE NOT COMPLETED - das Einschalten des Gerétes bis zur Beendung
des Auto-Setup-Verfahrens.
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3.3 Anwendung als Positionsregler (EVD000*40* und EVD000*43*)

MOLEX®
Der EVD*-Regler mit Code EVD000040* (oder EVD000043*) kann als Positionsregler - proportional zu Mini-Fit 538-35-01-2140
einem 4...20 mA- oder 0...10 Volt-Signal - von elektronischen Expansionsventilen eingesetzt werden.
3.3.1 Anschliisse |
Kommunikation: S41 und GND an den Regler bei 4..20 mA-Signal anschlieBen; G |vbat| D11 lsav| s3 | s2 | St
S4V und GND an den Regler bei 0...10 Volt-Signal anschlieRen (Fig.3.9).
Konfiguration: ~ Den Wandler (CVSTDUTTLO oder CVSTDOTTLO) an den seriellen Nebenanschluss Go |GNDI D12 | sa1 | v | vir2 | OC
und an einen PC mit USB- oder seriellem RS232-Anschluss anschlieBen (Abb. 3.10). + =
Spannungsversorgung: G und GO an die Seiten der 24 Vac-Versorgung anschlieRen (Fig. 3.11). -
Ventil: Das Ventil geméR Parametereinstellung “Valve type” anschlieRen (Fig. 3.12). T .20 mA
forcode: 0 0..10V
EVD00004** sporan | CREL | poss| | aco |
! SEH i | o TS | EXS/6 | Fig. 3.9
__. 3
'-' §
for code:
*% oot L "””"’ Tttt
EVD00014 3 Sp;)gan i 3 CAREL i DANFOSS i ALCO i
lSen ETS i | EX5/6 i

‘ |
Eosees
e ‘ |
1 R T i convertitore /
converter
CVSTDUTTLO
Fig. 3.12
3.3.2 Liste der Parameter
Nachstehend ist die Liste der auf EVD4-Ul sichtbaren Parameter angefiihrt, unterteilt in Schreib- und Legende:
Leseparameter; die Bedeutung jedes Parameters ist im ANHANG Il beschrieben. A _|Serieller Nebenanschluss

B |Serieller Hauptanschluss

Legende: M= Hauptparameter fiir den Start;
= Nebenparameter fir einen optimalen Betrieb; Fig. 3.10
— = Fortschrittliche Parameter.

SCHREIBPARAMETER
Name des Parameters |Beschreibung des Parameters .
Betriebsmodusabhangige Parameter (Fig. 9) ' EVD4

Calibr. S4 gain mA Verstérkungswert auf Kanal S4, Stromsignal !
Calibr. 54 offs mA Offset-Wert auf Kanal S4, Stromsignal | |
Calibr. 54 gain Volt Verstarkungswert auf Kanal S4, Spannungssignal ! rG Vbat| DI1|S4V| 3 | 2| St
Calibr. 54 offs Volt Offset-Wert auf Kanal S4, Spannungssignal m;o GND|DI2 | S41 [vr1 |vr2| OC

Globale Parameter (Fig. 9) |
Regulation type Art der Regelung u
EEV mode man. Aktivierung/Deaktivierung der manuellen Ventilpositionsregelung L
Requested steps Gewiinschte Motorposition bei manueller Regelung o 08AT
54 probe type Fiihlertyp auf Kanal S4 [ DI
Valve type Nummer des verwendeten elektronischen Ventiltyps u |
Eg }2 230Vac 24 \Vac
En. positioner Aktivierung der Positionsregler-Funktion u

Fig. 3.11

LESEPARAMETER

Systemmesswerte (Fig. 9)
Nome parametro Beschreibung des Parameters
EEV opening Ventil6ffnung in %
EEV position Ventilposition in Stufen
54 signal Signal auf Eingang S4

Digitalvariablen (Fig. 9)
Reset to default Bestatigung der Wiederherstellung der Parameter-
Defaultwerte

Functional test Funktionstest
Digital input 1 Zustand des digitalen Einganges 1
Stand alone Wahl des eigensténdigen Betriebs
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3.3.3 EVD4_Ul-Benutzeroberfldche

Die EVD4_UI-Benutzeroberfliche basiert auf dem CAREL-Uberwachungsprotokoll und wurde fiir eine
einfache und intuitive Anzeige oder Konfiguration der Reglerparameter entwickelt. Das Programm kann
in verschiedenen Konfigurationen gestartet werden, welche die installationsrelevanten EVD*-Parameter
anzeigen; dazu muss die Verkntpfung mit dem Namen der gewahlten Konfiguration ausgefiihrt werden.
Die Konfigurationsschnittstelle fiir die ‘Positionsregler'-Funktion ist in Abb. 3.13 dargestellt und wird
aktiviert, indem die Verkntipfung “EVD4_UI positioner” wie im “ANHANG | - INSTALLATION UND
VERWENDUNG VON EVD4_UI" beschrieben ausgeftihrt wird.

EVDy 13| ==

EVDAD0 USER INTERFACE - USER FANEL

EVD version

Frmware rev. 24
EEV drive
(m-) Faram key rev 0.1 ==
I" = == Hardware rev. 0.1 CONTROLLER
MUY obwork address 6 MODE —
l"u"PE' Pasitioner
[ | — —
[Epertura valvola i Cabr. SdganmA| 1| [ [ tovmiTe
| Bpertura vahvcla Calibr. 54 offg mA | -1 |
Seqriake 54 5 U Callbr. 54 gain Wolt =) READ)
Caiibr. 54 offs Volt prep—
LCAD
SAVE
FI0 - MEMUY

[Festart reot used [u]
Test funz Posiz, com 54 2
Ingresso digitale Faosiz. manuals
Stand alone Pozz, manuals =4
Tipo sonda 54
Tipo vahicls

KEY1 |
KEY12 | 112323
Config, dre

Fig.3.13

3.3.4 Start
Nach dem Anschluss von EVD* gemaR Absatz 3.3.1 den seriellen Nebenanschluss per Wandler mit dem
PC verbinden und die Parameterwerte mit der Software EVD4-Ul wie folgt konfigurieren:

- Den EVD*-Regler mit Netzspannung oder tiber den Wandler versorgen

- Den EVD*-Regler per Wandler an den PC anschlieRen

- "S4 probe type” = 5 (Eingangskonfiguration S4 fur 4..20 mA) oder =6 (0..10 V) einstellen
- Den Eingang D11 schlieRen

- Die Einstellung “posit. with S4"= 2 tétigen

- “stand alone” aktivieren

Zur Kalibrierung der analogen Eingénge:

- Den EVD*-Regler durch die Aktivierung der Digitalvariable “Reset to default” resettieren

- Innerhalb 30 Sekunden 19157 in “KEY1" schreiben (Funktionstest)

- 11223 in KEY12 schreiben (deaktivert das Verlassen des Funktionstests wegen Time-out innerhalb 250
Sekunden)

- Die Digitalvariable “Functional test” aktivieren; nun knnen die Kalibrierungsparameter geschrieben
werden.

- Die Parameter “Calibr. S4 gain mA" und “Calibr. S4 offs mA” (bei 4..20 mA) oder “Calibr. S4 gain
Volt” und “Calibr. S4 offs Volt” (bei 0...10 Volt) auf Null setzen.

Auf die Parameter kann zum Schreiben und Lesen auch bei nicht versorgtem EVD* zugegriffen werden;
der Treiber (Ventil ausgeschlossen) wird vom Wandler mit Spannung versorgt.
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3.4 Anwendung mit pCO (EVD000*41* und EVD000*44*) per pLAN -
3.4.1 Anschliisse pCO

Kommunikation: GNX, RT+ und RT- an die pCO-Steuerung anschliefen (Abb. 3.14).

Spannungsversorgung: G und GO an die Seiten der 24 Vac-Versorgung anschlieBen (Abb. 3.15).
Ventil: Das Ventil gemaR Parametereinstellung “Valve type” anschliefen (Abb. 3.16).
Fhler: Die ratiometrischen Druckfiihler und NTC-Temperaturfiihler auf S1 bzw. S3 <
anschlieBen. Z1 2|
=] ==
Fiir andere Fiihlertypen oder Anschliisse den Parameterwert “EVD probes type” dndern (siehe daftir
PHOENIX® M(1,5/3-ST-3,81
oo Fig. 3.14
w2 | oC
]
' EVD4
[}
i
‘53 ‘GND‘ ‘GND‘VH‘ Sl‘ rG Vbat|DI1 [S4V| S3 | S2 | S1
v : mm o] D12 s41|vrt [vr2 | oc
NTCHWF* SPKT+R* @ q] 08AT :
Temp. Press. G o
QD) 5 *
Kap. 4). 230Vac 24 Vac
Fig. 3.15
forcode: 0
EVD00004** 159;’;3" | CAREL | :DANFOSS ACO |
SEH P ES LB |
I-II-II-I |
‘-Black -Black
for code: _
** [ =N\ ey T e B T
EVDO00014 | spsgan Do OAREL  pross | N |
; ETS i i EX5/6 i

! [ | |
“ H Green ‘3
I-I-

:

R Bk |

Fig. 3.16

3.4.2 Liste der Parameter
Nachstehend ist die Liste der Parameter angefiihrt, deren Bedeutung im ANHANG Il beschrieben wird;
der ANHANG I1l enthdlt eine Liste mit den Bezugsparametern fir die typischen Anwendungen.

Im Standard-Programm sind die Lese- und Schreibparameter des EVD* in drei Gruppen gegliedert, auf
die tber das pCO-Bedienteil zugegriffen werden kann: Input/Output, Maintenance und Manufacturer.

Die SYSTEM SET-Ebene muss ausgefiillt werden; sie enthdlt die Informationen tiber die physischen Syste-
minstallationen. Die Wahl des Treibertyps und die Aktivierung der fortschrittlichen Funktionen verleihen
Zugriff auf die spezifischen Felder/Masken dieses oder anderer Mends.

Auch die AUTO SETUP-Parameterebene muss ausgefillt werden; sie enthdlt Grundinformationen tiber
den Gerétetyp.

Die ADVANCED SET-Ebene ist fiir die Regelung der Standard-Uberhitzung nicht erforderlich; sie steht
erfahrenen Benutzern und/oder fir die Verwendung von Nicht-Standard-Funktionen zur Verfigung.

MANUFACTURER-Gruppe
SYSTEM SET

Legende: M= Hauptparameter fiir den Start;
O= Nebenparameter fiir einen optimalen Betrieb;
- = Fortschrittliche Parameter.

Name des Parameters Beschreibung des Parameters
EVD type Modell des verwendeten EVD, von pCO gesendet L
EVD probes type Nummer der Fiihlerkombination fiir die Berechnung der Uberhitzung []
Valve type Nummer des verwendeten elektronischen Ventiltyps u
Battery presence Aktivierung des Fehlers Ventil nicht geschlossen, einzugeben bei vorhandener Batterie u
Refrigerant Nummer des verwendeten Kaltemitteltyps u
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Minimum steps

Mindestregelstufen

Maximum steps

Hochstregelstufen

Closing steps

usgefiihrte Stufen bei vollstandiger SchlieBung

Opening extra steps

Custom valve configuration [Closing extra steps

A
Aktivierung der Extra Stufen bei Offnung
Aktivierung der Extra Stufen bei SchlieBung

Phase current

Spitzenstrom pro Phase

Still current Strom bei stillstehendem Motor
Steprate Motorgeschwindigkeit
Duty cycle Tastverhéltnis des Motors
EEV stand-by steps Anzahl der Stand-by-Stufen des Ventils, siehe standby steps
S1 probe limits Min Nullwert fir Druckfiihler auf Eingang S1 u
S1 probe limits Max Endwert fir Druckfiihler auf Eingang S1 u
$2-Pt1000 calib. Kalibrierungsindex des Fiihlers Pt1000 -
Alarms delay Low SH Alarmverzégerung fiir niedrige Uberhitzung
Alarms delay High SH Alarmverzégerung fir hohe Uberhitzungstemperatur im Kiihimodus
Alarms delay Alarms delay LOP Alarmverzégerung fiir niedrigen Verdampfungsdruck (LOP)
Alarms delay MOP Alarmverzégerung fiir hohen Verdampfungsdruck (MOP)
Alarms delay probe error Alarmverzogerung fiir Fuhlerfehler
Stand alone Aktivierung des eigenstandigen Betriebs
AUTOSETUP
Name des Parameters Beschreibung des Parameters
Re-install AUTOSETUP values Bestitigung der Wiederherstellung der Parameter-Defaultwerte u
Circuit/EEV ratio Prozentsatz der Hochstkapazitat des im Kreislauf installierten Ventils |
Compressor or unit Makroblock-Parameter, der die Integralzeit festlegt ]
Capacity control Makroblock-Parameter, der den Proportionalfaktor festlegt ]
Evaporator Type Cool Makroblock-Parameter, der die Integralzeit festlegt L
Heat Makroblock-Parameter, der die Integralzeit festlegt ]
Cool Mode Temperatur bei Mindestbetriebsdruck LOP im Kiihimodus [m]
LOP Heat Mode Temperatur bei Mindestbetriebsdruck LOP im Heizmodus [m]
Defr. Mode Temperatur bei Mindestbetriebsdruck LOP im Abtaumodus [m|
Cool Mode Temperatur bei Hochstbetriebsdruck MOP im Kiihimodus [m]
MOP Heat mode Temperatur bei Hochstbetriebsdruck MOP im Heizmodus [m|
Defr. Mode Temperatur bei Hochstbetriebsdruck MOP im Abtaumodus [m|
High SH alarm threshold Maximale Uberhitzungstemperatur -

Name des Parameters

DVANCED SETTING - FINE TUNING
Beschreibung des Parameters

cool mode adjust

CH-Circuit/EEV Ratio

Prozentsatz der Hochstkapazitét des im Kreislauf installierten Ventils, im Kiihimodus

CH-Superheat set

Uberhitzungssollwert im Kiihimodus

CH-Proportional gain

Proportionalfaktor der PID-Regelung im Kiithimodus

CH-Integral time

Integralzeit der Uberhitzungsregelung im Kiihimodus

CH-Low Superheat

Wert der niedrigen Uberhitzung im Kithimodus

heat mode adjust

HP-Circuit/EEV Ratio

Prozentsatz der Hochstkapazitét des im Kreislauf installierten Ventils, im Heizmodus

HP-Superheat set

Uberhitzungssollwert im Heizmodus

HP-Proportional gain

Proportionalfaktor der PID-Regelung im Heizmodus

HP-Integral time

Integralzeit der Uberhitzungsregelung im Heizmodus

HP-Low Superheat

Wert der niedrigen Uberhitzung im Heizmodus

defr. mode adjust

DF-Circuit/EEV Ratio

Prozentsatz der Hochstleistung des im Kreislauf installierten Ventils, im Abtaumodus

DF-Superheat set

Uberhitzungssollwert im Abtaumodus

DF-Proportional gain

Proportionalfaktor der PID-Regelung im Abtaumodus

DF-Integral time

Integralzeit der Uberhitzungsregelung im Abtaumodus

common list adjust

DF-Low Superheat Wert der niedrigen Uberhitzung im Abtaumodus
SHeat dead zone Neutralzone der PID-Regelung
Derivative time Differentialzeit der PID-Regelung

Low SHeat int. time

Integralzeit der Regelung der niedrigen Uberhitzung

LOP integral time

Integralzeit der Regelung des niedrigen Verdampfungsdrucks (LOP)

MOP integral time

Integralzeit der Regelung des hohen Verdampfungsdrucks (MOP)

MOP startup delay

Dauer der MOP-Unterbrechung

Hi TCond. protection

Maximale Verfliissigungstemperatur

Hi TCond. int. time

Integralzeit der Regelung des hohen Verfliissigungsdrucks (HiTcond)

Dynamic prop. gain

Démpfungskoeffizient bei Leistungsumschaltung

Blocked valve check

Zeit, nach der das Ventil unter bestimmten Bedingungen als fiir gesperrt gilt

Name des Parameters

INPUT/OUTPUT-Gruppe
Beschreibung des Parameters

DriverX mode

Betriebsmodus des X.-ten Treibers, von pCO gesendet

EEV mode man.

Aktivierung/Deaktivierung der manuellen Ventilpositionsregelung

EEV position

Berechnete Offnungsposition des elektronischen Expansionsventils

Power request

Aufgenommene Kihlleistung, von pCO gesendet

RXXX Im Parameter REFRIGERANT konfiguriertes Kaltemittel

Superheat

Gemessener Uberhitzungssollwert

Saturated temp. Siehe Ev. probe sat. temp.
Suction temp. Gemessene Saugtemperatur des Verdichters
Evaporation probe [Pressure Gemessener Vlerdampfungsdruck
Saturated Temp. Berechnete gesittigte Gastemperatur im Verdampfer
Condensation Pressure Gemessener Verflissigungsdruck, von pCO gesendet
probe Saturated temp Berechnete gesattigte Gastemperatur im Verflissiger, berechnet vom Treiber auf der Grundlage des vorherigen Verflissigungsdrucks
Aux. probe Gemessener Wert des Hilfsfihlers im Parameter AUX. PROBE CONFIG.
Act. SH set Aktueller Uberhitzungssollwert
EVD version HW Hardware-Version des Treibers
EVD version S.W Software-Version des Treibers
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MAINTENANCE-Gruppe

Name des Parameters Beschreibung des Parameters

Manual mng. EEV Mode Regelungsmodus des elektronischen Expansionsventils, EEV mode man.
driver X' Requested steps Gewinschte Motorposition bei manueller Regelung

EEV position Berechnete Offnungsposition des elektronischen Expansionsventils
Driver ‘X' status Go ahead Aktivierung des Neustarts infolge eines Fehlers

Probes offset S1 Korrektur der Untergrenze von S1

Probes offset 52 Korrektur der Untergrenze von S2

Probes offset 53 Korrektur der Untergrenze von S3

ADVANCED SETTING - SPECIAL TOOLS

Nicht verftgbar
ALARMS (for driver ‘X"
Name des Parameters Beschreibung des Parameters
alarm probe error Aktiv infolge eines Fihlersignalfehlers
alarm Eeprom error Aktiv infolge eines EEPROM-Fehlers
alarm MOP timeout Aktiv unter den Bedingungen des zu hohen Verdampfungsdrucks
alarm LOP timeout Aktiv unter den Bedingungen des zu niedrigen Verdampfungsdrucks
alarm Low Superheat Aktiv unter den Bedingungen der niedrigen Uberhitzung
EEV not closed Aktiv wegen nicht erfolgter VentilschlieBung
driver X high superheat Treiber X mit hoher Uberhitzung
3.4.3 Start

Nach dem Anschluss von EVD* gemaR Absatz 3.4.1 die in 3.4.2 aufgelisteten Parameter iiber das pCO-
Display in Abhangigkeit der Anwendung und/oder Ausriistung konfigurieren. Damit der Regler korrekt in
Betrieb genommen werden kann, miissen die SYSTEM SET- und AUTOSETUP-Ebenen ausgefiillt werden.

Sollten einige grundlegende Felder nicht konfiguriert worden sein, verhindert die Alarmmeldung - DRI-

VER “x” AUTOSETUP PROCEDURE NOT COMPLETED - das Einschalten des Gerdtes bis zur Beendung
des Auto-Setup-Verfahrens.
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3.5 Anwendung mit Carel-Supervisor (EVD000*42* e EVD000*45*) per RS485

3.5.1 Anschliisse

(RS485) Kommunikation: GNX, RT+ und RT- direkt oder mittels Wandler CYSTDUMORO an das Uberwachungs
— system anschlieRen (pCO-Steuerung, plantvisor) (Fig. 3.17).
| Konfiguration: ~ Den Wandler (CYSTDUTTLO oder CVSTDOTTLO) an den seriellen

Supervisore

Nebenanschluss und an einen PC mit USB- oder seriellem RS232- Anschluss anschliefen (Fig. 3.18).
= ‘l

=+
S|=|=

PHOENIX® MC1,5/3-5T-3,81

Fig. 3.17

convertitore /

B |Serieller Hauptanschluss

Fig.3.18

Spannungsversorgung: G und
Ventil:
Fihler:
S3 anschlielen.

GO an die Seiten der 24 Vac-Versorgung anschliefen (Abb. 3.19).

Das Ventil gemaR Parametereinstellung “Valve type” anschliefen (Abb. 3.20).
Die ratiometrischen Druckfiihler und NTC-Temperaturfiihler auf S1 bzw.

NTC-50T105 °C

Temperature  Digital input  Ratiometric
NTC*WF* bi pressure SPKT*R*

Fig. 3.20

Fiir andere Fihlertypen oder Anschliisse den Parameterwert “EVD probes type” dndern
(siehe dafiir die Betriebsanleitungen).

3.5.2 Liste der Parameter

Nachstehend ist die Liste der auf EVD4-Ul sichtbaren Parameter angefiihrt, unterteilt in Schreib- und

conerte e e o
porlan |
CVSTDUTTLO s P
1 L - H
2 e T ]
3 I-Im |
* ] ‘,‘
Legende.: for code:
A [Serieller Nebenanschluss EVDO0014**

Leseparameter; die Bedeutung jedes Parameters ist im ANHANG Il beschrieben; der ANHANG I1l enthalt

]
! EVD. S ; - .
s 4 eine Liste mit den Bezugsparametern fur einige typische Anwendungen. Legende: M= Hauptparameter
[ fiir den Start; O= Nebenparameter fiir einen optimalen Betrieb; = = Fortschrittliche Parameter.
! G [voat| Di1{s4v| 53| 52 51 SCHREIBPARAMETER
l GO |GND|DI2| S41 | vr1 | V2| OC )
| Modus |Name des Param.  |Beschreibung des Parameters

Betriebsmodusabhangige Parameter (Fig. 3.21)

Circuit/EEV ratio Prozentsatz der Hochstkapazitdt des Ventils u
08AT Main CH-Superheat set | Uberhitzungssollwert L]
=] q] A G CH-Prop. gain Proportionalfaktor der PID-Regelung [
BZ) ue CH-Integral time Integralzeit der Uberhitzungsregelung [
Go SH dead zone Neutralzone der PID-Regelung -
Derivative time Differentialzeit der PID-Regelung [m]
230Vac 24 Vac CH-Low Superheat  [Wert der niedrigen Uberhitzung [m]
LOP Cool Mode Temperatur bei Mindestbetriebsdruck LOP im Kiihlmodus [m]
Fig. 3.19 MOP Co_ol M_ode Temperatur bei H('jchstbetriebs_druc_k MOP im _Ki]hlmodus [m]
o Advanced | [Low SH int. time Integralzeit der Regelung der niedrigen Uberhitzung -
LOP integral time Integralzeit der Regelung des niedrigen Verdampfungsdrucks (LOP) -
MOP integral time __|Integralzeit der Regelung des hohen Verdampfungsdrucks (MOP) -
Alarms del. Low SH  |Alarmverzogerung fir niedrige Uberhitzung -
Alarms del. LOP Alarmverzogerung fiir niedrigen Verdampfungsdruck (LOP) -
Alarms del. MOP Alarmverzogerung fiir hohen Verdampfungsdruck (MOP) -
MOP startup delay  [Dauer der MOP-Unterbrechung bei Start der Regelung -
EEV mode man. Aktivierung/Deaktivierung der manuellen Ventilpositionsregelung -
Requested steps Gewiinschte Motorposition bei manueller Regelung -
BlockedValve check |Zeit, nach der das Ventil als fiir gesperrt gilt -
EVD probes type Typ der verwendeten Fiihler -
Advanced Il [S2-Pt1000 calib. Kalibrierungsindex des Fiihlers Pt1000 -
Probes offset S1 Korrektur von S1 -
Probes offset 52 Korrektur von S2 -
Probes offset S3 Korrektur der Untergrenze von S3 -
Al. delay probe err.  [Alarmverzogerung fiir Fiihlerfehler -
Open relais low SH  [Aktivierung/Deaktivierung der Relaissffnung inf. der niedr. Uberhitzung -
Open relais MOP Aktivierung/Deaktivierung der Relaisoffnung infolge von MOP -
Valve alarm Aktivierung/Deaktivierung des Ventilalarms [m]
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Minimum steps Mindestregelstufen
Maximum steps Hochstregelstufen
Closing steps Ausgefiihrte Stufen bei vollsténdiger SchlieBung
System Standby steps Anzahl der Stand-by-Stufen des Ventils
Steprate Motorgeschwindigkeit
Phase current Spitzenstrom pro Phase
Still current Strom bei stillstehendem Motor
Duty cycle Tastverhaltnis des Motors
Globale Parameter (Fig. 3.21)
Refrigerant Nummer des verwendeten Kéltemitteltyps u
Valve type Nummer des verwendeten elektronischen Ventiltyps u
S1 probe limitsMin [ Nullwert far Druckfthler auf Eingang S1 u
barg
S1 probe limitsMax  |Endwert fiir Druckfiihler auf Eingang S1 [ ]
barg
Stand alone Aktivierung des eigensténdigen Betriebs ]
Go ahead Aktivierung des Neustarts infolge eines Fehlers O
LESEPARAMETER

Name des Parameters

|Beschreibung

Systemmesswerte (Fig. 3.21)

EEV opening Ventiloffnung in %

EEV position Berechnete Offnungsposition des Ventils
Act. SH set Aktueller Uberhitzungssollwert
Superheat Gemessener Uberhitzungssollwert

Ev. probe press.

Gemessener Verdampfungsdruck

Ev. probe sat. temp Berechnete geséttigte Gastemperatur im Verdampfer

Suction temp. \Vom Saugtemperaturfiihler gemessener Wert
Digitalvariablen (Fig. 3.21

Alarm Low SH Aktiv unter den Bedingungen der niedrigen Uberhitzung

Alarm MOP timeout Aktiv unter den Bedingungen des zu hohen Verdampfungsdrucks

Alarm LOP timeout Aktiv unter den Bedingungen des zu niedrigen Verdampfungsdrucks

EEV not closed Aktiv wegen nicht erfolgter VentilschlieBung

Low SH status Aktiv unter den Bedingungen der Regelung der niedrigen Uberhitzung

MOP status Aktiv unter den Bedingungen der Regelung des maximalen Verdampfungs-
drucks

LOP status Aktiv unter den Bedingungen der Regelung des minimalen Verdampfungs-
drucks

Aktiv infolge eines EEPROM-Fehlers
Aktiv infolge eines Fiihlersignalfehlers
Zustand des digitalen Einganges 1
Signal fiir Relaisausgang

Alarm Eeprom err.
Alarm probe err.
Digital input 1
DOUT2

3.5.3 EVD4_Ul-Benutzeroberfléche

Die EVD4_UI-Benutzeroberflache basiert auf dem CAREL-Uberwachungsprotokoll und wurde fiir eine
einfache und intuitive Anzeige oder Konfiguration der Reglerparameter entwickelt. Das Programm kann
in verschiedenen Konfigurationen gestartet werden, welche die installationsrelevanten EVD*-Parameter
anzeigen; dazu muss die Verkniipfung mit dem Namen der gewdhlten Konfiguration ausgeftihrt werden.
Die Konfigurationsschnittstelle fiir den eigensténdigen Betrieb des Treibers (stand alone) ist in Abb.

ER INTERFACE - USER PANEL

weong | EVD version =Y/ L‘)\ﬂ o e
T -\ Al 30, %)
Firmware rev. 00 EEV e \’_U.
e Param key rev. 00
=== == Hardware rey. 0.0 CONTROLLER
L, | Metwork address 0 Prinziz.
'I'\'PEI Superheating
Princi. |Muamed I|Adwanoed :I:I| iysteml
EEV opening 0.0/ Circuit/EEY rotic 0% ¥ Ruln WRITE
EEW pasiian Olstep CH-Superheat st 0.0k
1||&et. #H set 0.0k £H-Frop. aain 0.0 i
q[superheat QoK CH-Iritegral time Os WRITE
Ev probe press, 0.0 barg
Ev.probe sat.temp 0.07C sat LOAD
| [Suction mmp. 0.0/9C =
p SAVE
FAD - MERLI
[Blerm Low =H Mot uzed [i]
Flerm MOP timeou! Mot used Q
Alarm LOP imeaut Refrinerart 1}
EEY not closed [\alve bupe 0
Lave SH status 51 probe limitshin 0.0 barg
MOF status 51 probe limitsfdas 0.0 barg
Stand alone
Go ahead fes/no
I.Ls;n:;:nns ns.25.08
Fig. 3.21

3.21 dargestellt und wird aktiviert, indem die Verkniipfung “EVD4_UI stand alone” wie im "ANHANG | -
INSTALLATION UND VERWENDUNG VON EVD4_UI" beschrieben ausgefiihrt wird.

3.5.4 Start

Nach dem Anschluss von EVD* gemaR Absatz 3.5.1 den seriellen Nebenanschluss per Wandler mit dem
PC verbinden und die Parameterwerte und Adresse mit der Software geméR Absatz 3.5.3 in Abhangigkeit
der Anwendung und/oder Ausristung konfigurieren. Der Regler ist bereits aktiviert; um EVD* auszuschal-
ten, die Variable Stand alone deaktivieren oder den Zustand des digitalen Einganges D1 andern (Abb.
2.1 und das Uberwachungsprogramm (z.B. Plantvisor) ausfiihren.
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Supervisore
(RS485)
=N+
‘% = ‘l
PHOENIX® MC1,5/3-ST-3,81

Fig. 3.22

Fiir andere Fuhlertypen oder Anschliisse den Parameterwert
“EVD probes type” dndern (siehe dafir die Betriebsanleitun-
gen).

——
G |Vbat| DI1|S4V| S3 [ S2 | S1 !
GO |GND)| DI2 | S4l | Vr1 | Vr2 [ OC

NTC-50T105 °C

Temperature  Digital input  Ratiometric
NTCHWF* bn pressure SPKT*R*
Fig. 3.23

convertitore /
converter

CVSTDUTTLO

Legende:
A |Serieller Nebenanschluss
B [Serieller Hauptanschluss

Fig. 3.24
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Fig. 3.25
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3.6 Anwendung mit Modbus-Protokoll (EVD0001460) per R5485

3.6.1 Anschliisse
Kommunikation: GNX, RT+ und RT- an die entsprechenden Enden der seriellen RS485-Schnittstelle fiir
die Verbindung mit der pCO-Steuerung anschlieBen (siehe Benutzerhandbuch von

Konfiguration:

Ventil:
Fuhler:

3.6.2 Liste

pCO sistema)

(Fig. 3.22).

Den Wandler (CVSTDUTTLO oder CVSTDOTTLO) an den seriellen Nebenanschluss

und an einen PC mit USB- oder seriellen RS232-Anschluss anschlieRen (Fig. 3.18).
Spannungsversorgung: G und GO an die Seiten der 24 Vac-Versorgung anschlieRen (Fig. 3. 19).

Das Ventil gemaR Parametereinstellung “Valve type” anschlieBen (Fig. 3.20).

Die ratiometrischen Druckftihler und NTC-Temperaturfthler S1 bzw. S3 anschlieRen.

der Parameter

Nachstehend ist die Liste der auf EVD4-Ul sichtbaren Parameter angefiihrt, unterteilt in Schreib- und
Leseparameter; die Bedeutung jedes Parameters ist im ANHANG Il beschrieben; der ANHANG I1I enthalt
eine Liste mit den Bezugsparametern fir einige typische Anwendungen.

Legende: M= Hauptparameter fiir den Start; 0= Nebenparameter fiir einen optimalen Betrieb; — =
Fortschrittliche Parameter.

SCHREIBPARAMETER
Modus |[Name des Param. |Beschreibung des Parameters
Betriebsmodusabhéngige Parameter (Fig. 3.21)
Circuit/EEV ratio Prozentsatz der Hochstkapazitét des Ventils u
Main CH-Superheat set |Uberhitzungssollwert ]
CH-Prop. gain Proportionalfaktor der PID-Regelung u
CH-Integral time Integralzeit der Uberhitzungsregelung []
SH dead zone Neutralzone der PID-Regelung -
Derivative time Differentialzeit der PID-Regelung O
CH-Low Superheat |Wert der niedrigen Uberhitzung O
LOP Cool Mode Temperatur bei Mindestbetriebsdruck LOP im Kithimodus ]
MOP Cool Mode |Temperatur bei Hichstbetriebsdruck MOP im Kithimodus |
Advanced | |Low SH int. time __|[Integralzeit der Regelung der niedrigen Uberhitzung -
LOP integral time |Integralzeit der Regelung des niedrigen Verdampfungsdrucks (LOP)
MOP integral time _|Integralzeit der Regelung des hohen Verdampfungsdrucks (MOP)
Alarms del. Low SH |Alarmverzogerung fiir niedrige Uberhitzung
Alarms del. LOP Alarmverzogerung fiir niedrigen Verdampfungsdruck (LOP)
Alarms del. MOP | Alarmverzogerung fiir hohen Verdampfungsdruck (MOP)
MOP startup delay |Dauer der MOP-Unterbrechung bei Start der Regelung
EEV mode man. Aktivierung/Deaktivierung der manuellen Ventilpositionsregelung
Requested steps Gewdinschte Motorposition bei manueller Regelung
BlockedValve check |Zeit, nach der das Ventil als fir gesperrt gilt
EVD probes type  [Typ der verwendeten Fiihler
Advanced Il [S2-Pt1000 calib. Kalibrierungsindex des Fiihlers Pt1000
Probes offset S1 Korrektur von S1
Probes offset 52 Korrektur von S2
Probes offset 53 Korrektur der Untergrenze von S3
Al. delay probe err. | Alarmverzogerung fiir Fiihlerfehler -
Open relais low SH_[Aktivierung/Deaktivierung der Relaissffnung inf. der niedr. Uberhitzung -
Open relais MOP_ [Aktivierung/Deaktivierung der Relaiséffnung infolge von MOP
Valve alarm Aktivierung/Deaktivierung des Ventilalarms ]
Minimum steps Mindestregelstufen -
Maximum steps Hochstregelstufen
Closing steps Ausgefiihrte Stufen bei vollsténdiger SchlieBung
System Standby steps Anzahl der Stand-by-Stufen des Ventils
Steprate Motorgeschwindigkeit
Phase current Spitzenstrom pro Phase
Still current Strom bei stillstehendem Motor
Duty cycle Tastverhéltnis des Motors
Globale Parameter (Fig. 3.26)
Refrigerant Nummer des verwendeten Kaltemitteltyps u
Valve type Nummer des verwendeten elektronischen Ventiltyps [ ]
S1 probe limitsMin  [Nullwert fiir Druckftihler auf Eingang S1 u
barg
S1 probe limitsMax |Endwert fiir Druckfiihler auf Eingang S1 ]
barg
Stand alone Aktivierung des eigenstandigen Betriebs u
Go ahead Aktivierung des Neustarts infolge eines Fehlers ]
LESEPARAMETER

Name des Parameters

|Beschreibung

Systemmesswerte (Fig. 3.26)

EEV opening Ventil6ffnung in %

EEV position Berechnete Offnungsposition des Ventils
Act. SH set Aktueller Uberhitzungssollwert
Superheat Gemessener Uberhitzungssollwert

Ev. probe press.

Gemessener Verdampfungsdruck

Ev. probe sat

. temp

Berechnete gesattigte Gastemperatur im Verdampfer

Suction temp.

Vom Saugtemperaturfiihler gemessener Wert

Digitalvariablen (Fig. 3.26)

Alarm Low SH Aktiv unter den Bedingungen der niedrigen Uberhitzung

Alarm MOP timeout Aktiv unter den Bedingungen des zu hohen Verdampfungsdrucks

Alarm LOP timeout Aktiv unter den Bedingungen des zu niedrigen Verdampfungsdrucks

EEV not closed Aktiv wegen nicht erfolgter VentilschlieBung

Low SH status Aktiv unter den Bedingungen der Regelung der niedrigen Uberhitzung
MOP status Aktiv unter den Bedingungen der Regelung des maximalen Verdampfungsdrucks
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LOP status Aktiv unter den Bedingungen der Regelung des minimalen Verdampfungsdrucks
Alarm Eeprom err. Aktiv infolge eines EEPROM-Fehlers

Alarm probe err. Aktiv infolge eines Fiihlersignalfehlers

Digital input 1 Zustand des digitalen Einganges 1

DOUT2 Signal fiir Relaisausgang

3.6.3 Kommunikationsprotokoll
Das Protokoll wird nach den vorgesehenen Spezifikationen implementiert, damit das Gerat der BASIC-
Klasse entspricht und die Moglichkeit besteht, einige Parameter zu konfigurieren (REGULAR-Klasse).

Wert Default
Adressierung 1 bis 247 1
Broadcast Nachrichten mit Adresse 0
Baudrate 4800, 9600, 19200 19200
Paritat Keine, gerade, ungerade Keine
Modus RTU
Schnittstelle RS485

13.6.3 Kommunikationsprotokoll
Das Protokoll wird nach den vorgesehenen Spezifikationen implementiert, damit das Gerat der BASIC-
Klasse entspricht und die Moglichkeit besteht, einige Parameter zu konfigurieren (REGULAR-Klasse).

Wert Default
Adressierung 1 bis 247 1
Broadcast Nachrichten mit Adresse 0
Baudrate 4800, 9600, 19200 19200
Paritat Keine, gerade, ungerade Keine
Modus RTU
Schnittstelle RS485
UNICAST-Adressierung

Die Modbus-Adresse kann iber die Verkntipfung “EVD4_UI Address” wie in “Anhang | - Installation und
Verwendung des Programms EVD4-UI" im vorgesehenen Bereich gewahlt werden. Die Werte von 248
bis 255 sind vorbehalten. Wird einer dieser Werte oder 0 eingestellt, schreibt die FW den Defaultwert
vor, ohne den Wert des Parameters E2prom zu dndern. Nach der Wahl des neuen Wertes muss das
Gerdt aus- und wieder eingeschaltet werden, damit er aktualisiert wird.

BROADCAST-Adressierung

Es konnen Broadcast-Nachrichten (mit Adresse 0) gesendet werden (nur Schreibnachrichten).

Der Befehl wird ohne Riickantwort ausgefihrt.

Paritatswahl

Die Paritdtswahl erfolgt im Einstellungsprogramm der Adresse “EVD4_UI Address”, wie in “Anhang | -
Installation und Verwendung des Programms EVD4-UI" beschrieben, indem die Bits 1,2 des Parameters
(fgProt gewahlt werden:

CfgProt Bit0 Bit1 Bit2 Paritét ModBus
1 1 0 0 Keine

3 1 1 0 Even (gerade)

5 1 0 1 0dd (ungerade)

Im Fall der Wahl von keiner Paritét betrét das Stoppbit 2 (Default). Nach der Wahl des neuen Wertes
muss das Gerdt aus- und wieder eingeschaltet werden, damit er aktualisiert wird.

Modbus-Nachrichten

Die Codes der Modbus-Nachrichten sind:
01 Read Coil Status
02 Read Input Status

Diese beiden Nachrichten haben dieselbe Wirkung des Lesens von Digitalvariablen.
03 Read Holding Registers
04 Read Input Registers

Diese beiden Nachrichten haben dieselbe Wirkung des Lesens von Analog-/Integer-Variablen.
05 Force Single Coil
06 Preset Single Register
15 Force Multiple Coils
16 Preset Multiple Regs

Die maximale Anzahl der Schreibvariablen mit den Befehlen 15 und 16 betrégt 8.
17 Report Slave ID

In Bezug auf den Datenteil ist die Nachricht folgendermaBen strukturiert:

Beschreibung Typ
Run indicator ON status: OxFF oder 0x00, je nach dem, ob das Gerét eine Regelung byte
ausfiihrt oder nicht

Periferal type: oberer und unterer Teil des Gerétecodes word
Firmware release: oberer und unterer Teil der FW-Release word
Reserved word
Hardware release: oberer und unterer Teil der HW-Release word
Reserved word
Reserved word
Reserved word
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Fehlermeldungen (exception)

01 ILLEGAL FUNCTION
Diese Funktion ist auf dem Gerét nicht verfiigbar..

02 ILLEGAL DATA ADDRESS
Die Adresse oder eine der angeforderten Leseadressen ist nicht gliltig. Diese Nachricht kommt als
Antwort jedesmal dann zuriick, wenn eine nicht vorhandene Adresse abgerufen wird.

03 ILLEGAL DATA VALUE
edesmal, wenn versucht wird, eine vorhandene Lesevariable zu schreiben, oder wenn ein Coil mit
nicht vom Protokoll vorgesehenen Werten geschrieben wird (andere als FFOO und 0000).
N.B.: In allen anderen Fallen fiihrt das Gerét keine Kontrolle tiber die Werte der Schreibvariablen
durch, deren Korrektheit vom Supervisor tiberpriift wird, sondern nur die Kontrolle der Giltigkeit der
Nachricht mittels CRC.

06 SLAVE DEVICE BUSY
Wenn der Befehl beispielsweise die Ausfiihrung von Aktionen verlangt, die fur ihre Beendung Zeit
bengtigen. In diesem Fall muss der Supervisor fiir die Wiedertibertragung des Befehl zu einem
spateren Zeitpunkt sorgen.

3.6.4 Mapping der Uberwachungsvariablen
Die Uberwachungsvariablen wurden in zwei Hauptklassen gruppiert: Lesevariablen (denen die niedrigs-
ten ModBus-Adressen vorbehalten sind), und Lese- und Schreibvariablen nach der folgenden Tabelle:

MODBUSVARIABLEN (EVD0001460)

MODBUS-TYP MODBUS-INDEX CARELTYP
REGISTER 1+16 ANALOG (NUR R)
REGISTER 50~ 86 ANALOG (R/W)
REGISTER 128+ 150 INTEGER (NUR R)
REGISTER 163 = 231 INTEGER (R/W)
oL 1+20 DIGITAL (NUR R)

CoIL 5184 DIGITAL (RIW)

Die Entsprechung zwischen den Carel-Uberwachungsadressen der Variablen und den ModBus-Uber-
wachungsadressen des Gerdtes ist die Folgende (fiir eine komplette Beschreibung der Parameter siehe
“ANHANG Il BESCHREIBUNG DER PARAMETER"):

Carel-Typ R/W SPV-Adresse ModBus-Typ R/W ModBus-Adresse
A R 4 REGISTER R 1
A R 5 REGISTER R 2
A R 6 REGISTER R 3
A R 7 REGISTER R 4
A R 8 REGISTER R 5
A R 9 REGISTER R 6
A R 10 REGISTER R 7
A R 13 REGISTER R 8
A R 14 REGISTER R 9
A R 15 REGISTER R 10
A R 16 REGISTER R 1
A R 17 REGISTER R 12
A R 18 REGISTER R 13
A R 37 REGISTER R 14
A R 38 REGISTER R 15
A R 39 REGISTER R 16
A R/W 1 REGISTER R/W 50
A R/W 2 REGISTER R/W 51
A R/W 3 REGISTER R/W 52
A R/W 11 REGISTER R/W 53
A R/W 12 REGISTER R/W 54
A R/W 21 REGISTER R/W 55
A R/W 22 REGISTER R/W 56
A R/W 23 REGISTER R/W 57
A R/W 24 REGISTER R/W 58
A R/W 25 REGISTER R/W 59
A R/W 26 REGISTER R/W 60
A R/W 27 REGISTER R/W 61
A R/W 28 REGISTER R/W 62
A R/W 29 REGISTER R/W 63
A R/W 30 REGISTER R/W 64
A R/W 31 REGISTER R/W 65
A R/W 32 REGISTER R/W 66
A R/W 33 REGISTER R/W 67
A R/W 34 REGISTER R/W 68
A R/W 35 REGISTER R/W 69
A R/W 36 REGISTER R/W 70
A R/W 40 REGISTER R/W 71
A R/W 43 REGISTER R/W 72
A R/W 44 REGISTER R/W 73
A R/W 45 REGISTER R/W 74
A R/W 46 REGISTER R/W 75
A R/W 47 REGISTER R/W 76
A R/W 48 REGISTER R/W 77
A RAW 49 REGISTER RIW 78
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A R/W 50 REGISTER R/W 79

A R/W 51 REGISTER R/W 80
A R/W 52 REGISTER R/W 81

A R/W 53 REGISTER R/W 82

A R/W 54 REGISTER R/W 83

A R/W 55 REGISTER R/W 84
A R/W 56 REGISTER R/W 85

A R/W 57 REGISTER R/W 86
| R 12 REGISTER R 128
| R 15 REGISTER R 129
| R 21 REGISTER R 130
| R 66 REGISTER R 131
| R 77 REGISTER R 132
| R 90 REGISTER R 133
| R 9 REGISTER R 134
| R 92 REGISTER R 135
| R 93 REGISTER R 136
| R 94 REGISTER R 137
| R 95 REGISTER R 138
| R 96 REGISTER R 139
| R 100 REGISTER R 140
| R 105 REGISTER R 141
| R 106 REGISTER R 142
| R 107 REGISTER R 143
| R 108 REGISTER R 144
| R 109 REGISTER R 145
| R 110 REGISTER R 146
| R 1 REGISTER R 147
| R 112 REGISTER R 148
| R 13 REGISTER R 149
| R 114 REGISTER R 150
| R/W 1 REGISTER R/W 163
| R/W 2 REGISTER R/W 164
| R/W 3 REGISTER R/W 165
| R/W 4 REGISTER R/W 166
| R/W 5 REGISTER R/W 167
| R/W 6 REGISTER R/W 168
| R/W 7 REGISTER R/W 169
| R/W 8 REGISTER R/W 170
| R/W 9 REGISTER R/W 171

| R/W 10 REGISTER R/W 172
| R/W 1 REGISTER R/W 173
| R/W 13 REGISTER R/W 174
| R/W 14 REGISTER R/W 175
| R/W 16 REGISTER R/W 176
| R/W 7 REGISTER R/W 177
| R/W 18 REGISTER R/W 178
| R/W 19 REGISTER R/W 179
| R/W 20 REGISTER R/W 180
| R/W 22 REGISTER R/W 181
| R/W 23 REGISTER R/W 182
| R/W 24 REGISTER R/W 183
| R/W 25 REGISTER R/W 184
| R/W 26 REGISTER R/W 185
| R/W 27 REGISTER R/W 186
| R/W 28 REGISTER R/W 187
| R/W 29 REGISTER R/W 188
| R/W 30 REGISTER R/W 189
| R/W 31 REGISTER R/W 190
| R/W 33 REGISTER R/W 191
| R/W 34 REGISTER R/W 192
| R/W 35 REGISTER R/W 193
| R/W 36 REGISTER R/W 194
| R/W 37 REGISTER R/W 195
| R/W 38 REGISTER R/W 196
| R/W 39 REGISTER R/W 197
| R/W 40 REGISTER R/W 198
| R/W 4 REGISTER R/W 199
| R/W 42 REGISTER R/W 200
| R/W 43 REGISTER R/W 201
| R/W 44 REGISTER R/W 202
| R/W 45 REGISTER R/W 203
| R/W 46 REGISTER R/W 204
| R/W 47 REGISTER R/W 205
| R/W 48 REGISTER R/W 206
| R/W 49 REGISTER R/W 207
| R/W 50 REGISTER R/W 208
| R/W 51 REGISTER R/W 209
| R/W 52 REGISTER R/W 210
| R/W 53 REGISTER R/W 211
| R/W 54 REGISTER R/W 212
| R/W 55 REGISTER R/W 213
| R/W 56 REGISTER R/W 214
| R/W 57 REGISTER R/W 215
| R/W 58 REGISTER R/W 216
| R/W 59 REGISTER R/W 217
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| R/W 60 REGISTER R/W 218
| R/W 61 REGISTER R/W 219
| R/W 62 REGISTER R/W 220
| R/W 63 REGISTER R/W 221
| R/W 67 REGISTER R/W 222
| R/W 68 REGISTER R/W 223
| R/W 69 REGISTER R/W 224
| R/W 70 REGISTER R/W 225
| R/W 71 REGISTER R/W 226
| R/W 72 REGISTER R/W 227
| R/W 73 REGISTER R/W 228
[ R/W 74 REGISTER R/W 229
| R/W 75 REGISTER R/W 230
| R/W 76 REGISTER R/W 231
D R 17 COIL R 1

D R 18 COIL R 2

D R 19 COIL R 3

D R 20 COIL R 4

D R 21 COIL R 5

D R 22 COIL R 6

D R 24 COIL R 7

D R 41 COIL R 8

D R 4 COIL R 9

D R 43 COIL R 10
D R 44 COIL R 11

D R 45 COIL R 12
D R 46 COIL R 13
D R 47 COIL R 14
D R 49 COIL R 15
D R 50 COIL R 16
D R 51 COIL R 17
D R 52 COIL R 18
D R 53 COIL R 19
D R 64 COIL R 20
D R/W 1 COIL R/W 51

D R/W 2 COIL R/W 52
D R/W 3 COIL R/W 53
D R/W 4 COIL R/W 54
D R/W 5 COIL R/W 55
D R/W 9 COIL R/W 56
D R/W 10 COIL R/W 57
D R/W 11 COIL R/W 58
D R/W 12 COIL R/W 58
D R/W 23 COIL R/W 60
D R/W 25 COIL R/W 61

D R/W 26 COIL R/W 62
D R/W 27 COIL R/W 63
D R/W 28 COIL R/W 64
D R/W 29 COIL R/W 65
D R/W 30 COIL R/W 66
D R/W 3] COIL R/W 67
D R/W 32 COIL R/W 68
D R/W 33 COIL R/W 69
D R/W 34 COIL R/W 70
D R/W 35 COIL R/W 71

D R/W 36 COIL R/W 72
D R/W 58 COIL R/W 73
D R/W 59 COIL R/W 74
D R/W 60 COIL R/W 75
D R/W 61 COIL R/W 76
D R/W 62 COIL R/W 77
D R/W 63 COIL R/W 78
D R/W 65 COIL R/W 79
D R/W 66 COIL R/W 80
D R/W 67 COIL R/W 81

D R/W 68 COIL R/W 82
D R/W 69 COIL R/W 83
D R/W 70 COIL R/W 84
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3.6.5 EVD4_UI-Benutzeroberfléche

Die EVD4_UI-Benutzeroberfliche basiert auf dem CAREL-Uberwachungsprotokoll und wurde fiir eine

einfache und intuitive Anzeige oder Konfiguration der Reglerparameter entwickelt. Das Programm kann

in verschiedenen Konfigurationen gestartet werden, welche die installationsrelevanten EVD*-Parameter

anzeigen; dazu muss die Verkntpfung mit dem Namen der gewahlten Konfiguration ausgefiihrt werden.
N [Firmware rev. 00

oo ETLR
EVDy 23] ==
Param key rev. 00 EEV driver

Hardware rev. 00 CONTROLLER
" |Network address i) II'.II

EVD version

Princi. |M«amed||Ammed 1| $ystem |

[+ Ruln WRITE
READ
WRITE
LOAD
SAVE

Fig. 3.27

Die Konfigurationsschnittstelle ftir den eigenstandigen Betrieb des Treibers (stand alone) ist in Abb. 3.21
dargestellt und wird aktiviert, indem die Verkntipfung “EVD4_UI stand alone” wie im "ANHANG | - INS-
TALLATION UND VERWENDUNG DES PROGRAMMS EVD4_UI" beschrieben ausgefihrt wird.

3.6.6 Start

Nach dem Anschluss von EVD* gemaR Absatz 3.5.1 den seriellen Nebenanschluss per Wandler mit dem
PC verbinden und die Parameterwerte und Adresse mit der Software gemaR Absatz 3.5.3 in Abhangigkeit
der Anwendung und/oder Ausristung konfigurieren. Der Regler ist bereits aktiviert; um EVD* auszuschal-
ten, die Variable Stand alone deaktivieren oder den Zustand des digitalen Einganges D1 dndern (Abb.
2.1) und das Uberwachungsprogramm (z.B. Plantvisor) ausfiihren.

EVD* +030220226 - rel. 2.1 - 12.06.2008 29




4. TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN UND BAUMERKMALE

Fiihleranschliisse (Default)

|
G [Vbat| DI1 |S4V| S3 | S2 | S1

GO [GND| DI2 | S41 | Vr1 | Vr2 | OC

—

] |
sslono|  [Dinjono]  fano|vr 1]
& it
3 J £
= 5
o B
= L g
Temperature  Digital input  Ratiometric
NTC*WF* DI pressure SPKT*R*
Fig. 4.1

Sonstige Anschliisse

G |vbat| DIl |S4v| S3 [ S2 | S1

GO |GND( DI2 | S4l | Vr1 | Vr2 [ OC

MOLEX® Mini-Fit 538-39-01-2140

D2
or
ojono|  [pinfono]  [satfono] [savieno]  [ocono)

=t
=)

4...20mA

10 mA max
+

10 Vdc max

=3

or

o[ 51 ]on] [s2fono] [s2]ong]  [ono|wr2] 2]
g g :
NTC*WF* NTC*HT* TSQ*

SPKT*R*

Fig. 4.2

Installation und Lagerung
Betriebsbedingungen

-10T60 °C, < 90% rF nicht kondensierend

Lagerungsbedingungen

20770 °C, <90% rF nicht kondensierend

Schutzart 1P20

Leiterquerschnitt 0,5..2,5 mm?

Abmessungen 70 x 110 x 60

PTI der Isoliermaterialien 250V

Schutzklasse gegen Stromschldage Integrierbar in Gerate der Klasse | und/oder ||
Umweltbelastung Normal

Wérme- und Brandschutzkategorie Kategorie D

Schutz gegen Uberspannung Kategorie 1

Oberflachentemperaturgrenzen

Siehe Betriebsbedingungen

Montage Nach DIN-Norm
Breite des Gehduses 4 Module

Das Modul besteht aus Metall- und Kunststoffteilen. Die Teile miis-
Entsorgung /23 sen gemaR den ortlichen Entsorgungsnormen entsorgt werden.

Motorregelung

Der Regler arbeitet mit bipolaren Schritt-Motoren (Abb. 1) mit theoretisch sinusférmiger Welle im
Mikroschritt-Betrieb und einer Geschwindigkeit von 5 bis 1000 Schritten; der Strom und die bei der
Steuerung effektiv erreichbare Geschwindigkeit hangen vom Widerstand und von der Induktanz der
Wicklungen des Motors ab. Ist der Treiber an eine pCO-Steuerung angeschlossen, erhdlt er von dieser
alle Betriebsparameter des Motors; wird er hingegen eigenstandig oder mit der microchiller-Steuerung
betrieben, geniigt es, den Parameter des verwendenden Motortyps einzustellen (siehe Tab. 5). Der
Regler steuert Motoren mit maximaler Position bis zu 32000 Schritten. Fir den Anschluss muss ein
abgeschirmtes, 4-poliges Kabel AWG18/22 mit max. Lange von 9,5 m verwendet werden. Der Schirm
muss im kiirzest moglichen Abstand mit der Erde des Schalttafel verbunden werden.

Spannungsversorgung

Spannungsversorgung: 20...28 Vac oder 20...30 Vdc 50/60 Hz mit einer externen 0,8 A-T-Sicherung zu
schiitzen. Einen Sicherheitstrafo der Klasse Il (mindestens 20 VA) verwenden.

Durchschnittliche Aufnahme bei 24 Vac: 60 mA bei nicht angeschlossenem Motor (nur Regellogik); 240
mA mit CAREL-Motor in Bewegung (240 mA Spitze bei 18 2). Notstromversorgung: falls das optionale
Modul EVBAT00200/300 installiert ist, wird der Regler bei Stromausfall fiir die zum SchlieRen des Ventils

nétige Zeit versorgt.

Eingénge und Ausgénge - Analoge Eingénge (*)

Eingang Typ CAREL-Code

S1-S3: NTC (-50T105 °C) NTCHWF*
Ratiom. (0,5...4,5 Vdc) SPKT*R*

S2: NTC (0T150 °Q) NTCHHT*
Ratiom. (0,5...4,5 Vdc) SPKT*R*
Pt1000 TSQ*

S4: Strom bei 100 Q 4..20 mA
Spannung bei 1 k) 0.10V

Digitale Eingange ID1 und ID2: regelbar tiber potenzialfreien Kontakt oder Transistor; sie haben eine Leer-
laufspannung von 5V und 5 mA in Kurzschluss. Digitaler Ausgang OC: offener Kollektor-Transistor-Ausgang;
max. Leerlaufspannung 10V, max. Strom 10 mA. Relaisausgang: normalerweise offener Kontakt; 5 A 250 Vac,

ohmsche Last; 2 A 250 Vac, induktive Last (PF=0,4).

(*) ACHTUNG: Alle analogen Eingange auBer S4 V, die digitalen E/A und seriellen Anschliisse (nicht opto-isoliert)
beziehen sich auf die Erde GND (Abb. 3); die - auch nur vortibergehende - Anlegung von Spannungen iiber +5
V an diese Anschliisse kann den Regler dauerhaft beschadigen. Der Eingang S4V toleriert Spannungen bis zu 30
V. Da GND die gemeinsame Erde fir alle Eingénge ist, sollte sie auf der Klemmleiste mit niederohmigen Anschltis-
sen fiir jeden verwendeten Eingang repliziert werden. Die Erde GNX des seriellen Anschlusses ist elektrisch mit
der Erde GND verbunden. Das Produkt entspricht der Richtlinie 89/336/EWG (EMC). Sollten bei der verwendeten
Konfiguration spezifische Stérungen auftreten, muss CAREL kontaktiert werden. Falls der Anschluss an den Motor
mit abgeschirmtem Kabel erfolgen, miissen der Kabelschirm und der mit dem Erdungssymbol gekennzeichnete
Kanal im 6-poligen Stecker so nahe wie moglich am EVD400 geerdet werden.

Tabelle der Ventile

Nr. |Modell Step min [Step max |Step close  [Step/s speed |[mA pk |mA hold |% duty
0 |CAREL E2V* 50 480 500 100 450 100 30
1 Sporlan SEI'0.5-20 100 1596 3600 200 200 50 70
2 |Sporlan SEI 30 200 3193 3600 200 200 50 70
3 |Sporlan SEH 50-250 400 6386 7500 200 200 50 70
4 |Alco EX5-EX6 100 750 750 450 400 100 70
5 [Alco EX7 250 1600 1600 330 750 250 70
6 |Alco EX8 330 step/s 250 2600 2600 330 800 500 70
7 |Alco EX8 500 step/s 250 2600 2600 500 800 500 70
8  [Danfoss ETS-25/50 200 2625 2700 120 140 75 70
9  [Danfoss ETS-100 300 3530 3600 120 140 75 70
10 |CAREL E2V*P 50 380 400 100 450 100 30
11 [Danfoss ETS-250/400  [350 3810 3900 120 140 75 70

Tabelle der Kaltemittel

Zur Uberpriifung der Kompatibilitét des Ventil-Treiber-Systerns mit dem gewahlten Kaltemittel siehe die techni-

sche Dokumentation des elektronischen Expansionsventils.

Nr. “R"-Nummer |Betriebstemperatur Nr. |“R"-Nummer |Betriebstemperatur

1 R22 -40T60 7 [R290 -50T96

2 R134a -40T60 8 |R600 -50T90

3 R404a -40T60 9 [R600a -50T90

4 R407¢ -40T60 10 |R717 -60770

5 R410a -40T60 11_|R744 -50T31

6 R507a -40T60 12 |R728 -201T-145
13_|R1270 -60T90

30

EVD* +030220226 - rel. 2.1 - 12.06.2008



5. PROBLEMLOSUNG

Die nachstehende Tabelle fiihrt mdgliche Betriebsstorungen an, die beim Start und Betrieb des Treibers und des elektronischen Ventils auftreten konnen. Die angefiihrten Félle decken die
haufigsten Probleme und sollen eine erste Abhilfe schaffen.

Problem Ursache _ Losung
Die Fuhler erfassen einen falschen Uberhit- |Uberpriifen, ob die erfassten Druck- und Temperaturwerte korrekt sind und ob die Fhlerposition korrekt ist. Den korrekten Messbe-
zungswert reich des Druckfiihlers Giberpriifen. Den korrekten Elektroanschluss der Fiihler iiberpriifen.

Fliissigkeitsriickfluss zum Ver-
dichter wahrend der Regelung

Der eingestellte Kéltemitteltyp ist nicht korrekt

Den Parameter des Kéltemitteltyps iberpriifen und korrigieren.

Der eingestellte Ventiltyp ist nicht korrekt

Den Parameter des Ventiltyps tiberpriifen und korrigieren.

Die Ventile sind nicht korrekt angeschlossen
(umgedreht) und sind offen

Die Bewegung des Ventils in der manuellen Regelung tiberpriifen und es vollstandig schlieBen oder 6ffnen. Bei umgedrehtem Ventil
die Anschliisse tiberpriifen.

Der Uberhitzungssollwert ist zu niedrig

Den Uberhitzungssollwert erhhen.

Der Schutz gegen niedrige Uberhitzung ist
nicht effizient

Die Schwelle fiir niedrige Uberhitzung erhdhen und/oder die Integralzeit der niedrigen Uberhitzung vermindern.

Ventil in offener Position gesperrt

Uberpriifen, ob in einem oder mehreren Kithimabeln die Uberhitzung bei permanenter Ventilposition auf 0 niedrig ist. Mit der ma-
nuellen Regelung das Ventil vollstandig schlieBen und 6ffnen. Bleibt die Uberhitzung niedrig, die elektrischen Anschliisse tberpriifen
und/oder das Ventil austauschen.

Der Parameter “Circuit/eev ratio”ist in vielen
Kthlmabeln zu hoch und der Regelungssoll-
wert wird oft erreicht (nur fiir Kiihimobel)

Den Parameterwert “Circuit/eev ratio” in allen KiihlIstellen vermindern und iiberprtifen, dass die Regeltemperaturen dabei nicht
beeinflusst werden.

Flussigkeitsriickfluss zum Ver-
dichter nur nach der Abtauung
(nur far Kthimabel)

Die Uberhitzung nimmt fiir einige Minuten
sehr niedrige Werte an, bevor sie den
Regelbetrieb erreicht

Die Schwelle der niedrigen Uberhitzung um mindestens 2 °C tiber den (niedrigen) Wert erhéhen, der von der Uberhitzung erreicht
wird und/oder die Integralzeit der niedrigen Uberhitzung vermindern, die immer iiber 0 liegen muss.

Die Uberhitzung erreicht nie niedrige Werte

Schneller reagierende Parameter einstellen (den Proportionalfaktor, die Integralzeit, die Differentialzeit erhohen), um die Schliefung
des Ventils vorwegzunehmen, auch wenn die Uberhitzung iiber dem Sqllwert liegt.

Mehrere Kithimobel tauen gleichzeitig ab

Die Abtaubeginnzeiten aufschieben. Sollte dies nicht méglich sein, den Uberhitzungssollwert der betroffenen Kihimobel erhGhen,
falls die Bedingungen der beiden vorhergehenden Punkte nicht auftreten.

Das Ventil ist iberdimensioniert

Den Parameter key11 auf 24717, Ventiltyp 99 (custom) einstellen, den Parameter der Extra Stufen bei Offnung deaktivieren und den
Parameter der Hochstregelstufen auf einen Wert vermindern, der um 20% iiber der wéhrend des Regelbetriebs erreichten max.
Ventilposition liegt. Die Zeit fiir das Erreichen des Regelbetriebs nach der Abtauung wird langer.

Flissigkeitsrtickfluss zum
Verdichter nur beim Start der
Regelung (nach einer AUS-Zeit)

Der Parameter “Circuit/eev ratio” ist zu hoch

Der Parameterwert “Circuit/eev ratio” vermindern.

Systemschwankungen

Der Verflissigungsdruck schwankt

Uberpriifen, ob der Verfliissigungdruck konstant ist (innerhalb +/- 0.5bar im Vergleich zum Sollwert). Wenn nicht, den Verfliissigungs-
druck stabilisieren (z.B. durch die Deaktivierung der Verfliissigungsregelung und die Steuerung der Ventilatoren auf Hochstgeschwin-
digkgi.t in Ubereinstimmung mit den Anlagenbetriebsbedingungen).

Der Uberhitzungssollwert ist zu niedrig

Den Uberhitzungssollwert erhohen und tberpriifen, dass die Temperatur niedrig bleibt und der Regelungssollwert erreicht wird.
Verbessert sich die Situation, den neuen Sollwert iibernehmen, ansonsten siehe die nachstehenden Punkte.

Die Uberhitzung schwankt auch mit Treiber
in manueller Regelung

Die Durchschnittsposition des Ventils beobachten, die manuelle Position aktivieren und die Ventilffnung auf den beobachteten
Durchschnittswert einstellen: schwankt der Wert immer noch, wieder die automatische Regelung aktivieren und schneller reagierende
Parameter einstellen (den Proportionalfaktor, die Integralzeit, die Differentialzeit erhéhen).

Die Uberhitzung schwankt nur mit Treiber in
automatischer Regelung

Die Durchschnittsposition des Ventils beobachten, die manuelle Position aktivieren und die Ventil6ffnung auf den beobachteten
Durchschnittswert einstellen: schwankt der Wert nicht mehr, wieder die automatische Regelung aktivieren und langsamer reagierende
Parameter einstellen (den Proportionalfaktor vermindern, die Integralzeit erhéhen).

Luftblasen im Kéltemittelschauglas oberhalb
des Expansionsventils oder keine garantierte
Unterkiihlung

Den Kaltekreis mit Kaltemittel fillen.

Beim Start mit hoher Ver-
dampfungstemperatur ist der
Verdampfungsdruck hoch

MOP-Schutz deaktiviert

Den MOP-Schutz aktivieren, indem die Schwelle auf die gewtinschte gesattigte Verdampfungstemperatur (Obergrenze der Verdamp-
fungstemperatur fiir die Verdichter) und die MOP-Integralzeit auf einen Wert iiber 0 (empfohlener Wert 4 Sek.) eingestellt werden.

MOP-Schutz ineffizient

Sicherstellen, dass die MOP-Schwelle auf der gewtinschten gesétigten Verdampfungstemperatur liegt (Obergrenze der Verdamp-
fungstemperatur fiir die Verdichter) und die MOP-Integralzeit vermindern.

UberméRige Kaltemittellast fir das System
(nur fiir Kiihimébel)

Einen “Sanftanlauf” anwenden, d.h. die Khistellen einzeln oder in kleinen Gruppen aktivieren. Falls dies nicht moglich ist, die Werte
der MOP-Schwellen vermindern.

Beim Start [6st der Niederdruck-
regler aus (nur fir Geréte mit
eingebautem Verdichter)

Der Parameter “Circuit/eev ratio” ist zu niedrig

Der Parameterwert “Circuit/eev ratio” erhéhen.

Der Treiber ist nicht korrekt in STAND
ALONE eingestellt

Uberpriifen, dass der Parameter stand alone aktiviert ist.

Der digitale Eingang des Treibers ist nicht
korrekt angeschlossen

Den Anschluss des digitalen Einganges tberprifen.

LOP-Schutz deaktiviert

Den LOP-Schutz aktivieren, indem die Schwelle auf die gewtinschte geséttigte Verdampfungstemperatur (zwischen der Betriebstem-
peratur und der Kalibrierung des Niederdruckreglers) und die LOP-Integralzeit auf einen Wert iiber 0 (empfohlener Wert 4 Sek.)
eingestellt werden.

LOP-Schutz ineffizient

Sicherstellen, dass die LOP-Schwelle auf der gewtinschten geséttigten Verdampfungstemperatur (zwischen der Betriebstemperatur
und der Kalibrierung des Niederdruckreglers) liegt und die LOP-Integralzeit vermindern.

Magnetventil gesperrt

Uberpriifen, dass sich das Magnetventil korrekt 6ffnet, die elektrischen Anschliisse und das Relais kontrollieren.

Kaltemittelmangel

Uberpriifen, dass sich keine Luftblasen im Kaltemittelschauglas oberhalb des Expansionsventils befinden. Uberpriifen, ob die Unter-
kiihlung angemessen ist (tiber 5°C). Gegebenenfalls den Kaltekreis fiillen.

Ventil in geschlossener Position gesperrt

Die manuelle Regelung verwenden, um das Ventil vollstandig zu schlieBen und zu 6ffnen. Bleibt die Uberhitzung hoch, die elektri-
schen Anschliisse iiberpriifen und/oder das Ventil austauschen.

Wahrend der Regelung lost
der Niederdruckregler aus (nur
fiir Geréte mit eingebautem
Verdichter)

LOP-Schutz deaktiviert

Den LOP-Schutz aktivieren, indem die Schwelle auf die gewiinschte gesttigte Verdampfungstemperatur (zwischen der Betriebstem-
peratur und der Kalibrierung des Niederdruckreglers) und die LOP-Integralzeit auf einen Wert tiber 0 (empfohlener Wert 4 Sek.)
eingestellt werden.

LOP-Schutz ineffizient

Sicherstellen, dass die LOP-Schwelle auf der gewtinschten geséttigten Verdampfungstemperatur (zwischen der Betriebstemperatur
und der Kalibrierung des Niederdruckreglers) liegt und die LOP-Integralzeit vermindern.

Magnetventil gesperrt

Uberpriifen, dass sich das Magnetventil korrekt 6finet, die elektrischen Anschliisse und das Relais kontrollieren.

Kéltemittelmangel

Uberpriifen, dass sich keine Luftblasen im Kaltemittelschauglas oberhalb des Expansionsventils befinden. Uberpriifen, ob die Unter-
kithlung angemessen ist (iiber 5°C). Gegebenenfalls den Kltekreis fiillen.

Ventil in geschlossener Position gesperrt

Die manuelle Regelung verwenden, um das Ventil vollstindig zu schlieBen und zu 6ffnen. Bleibt die Uberhitzung hoch, die elektri-
$_chen Anschliisse tberpriifen und/oder das Ventil austauschen.

Das Kuhlmaobel erreicht nicht
die eingestellte Temperatur,
obwohl das Ventil maximal
geoffnet ist (nur fiir Kithimabel)

Magnetventil gesperrt

Uberpriifen, dass sich das Magnetventil korrekt Gffnet, die elektrischen Anschltisse und das Relais kontrollieren.

Kaltemittelmangel

Uberpriifen, dass sich keine Luftblasen im Kaltemittelschauglas oberhalb des Expansionsventils befinden. Uberpriifen, ob die Unter-
kithlung angemessen ist (iiber 5°C). Gegebenenfalls den Kaltekreis ftillen.

Ventil in geschlossener Position gesperrt

Die manuelle Regelung verwenden, um das Ventil vollstandig zu schlieBen und zu 6ffnen. Bleibt die Uberhitzung hoch, die elektri-
schen Anschliisse iberpriifen und/oder das Ventil austauschen.

Das Kithimébel erreicht nicht
die eingestellte Temperatur, und
die Position des Ventils ist im-
mer auf 0 (nur fur Kihimabel)

Der Treiber ist nicht korrekt in STAND
ALONE eingestellt

Uberpriifen, dass der Parameter stand alone aktiviert ist.

Der digitale Eingang des Treibers ist nicht
korrekt angeschlossen

Den Anschluss des digitalen Einganges tiberpriifen.
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ANHANG I - INSTALLATION UND VERWENDUNG VYON EVD4_UI

Beschreibung der Installation und Verwendung des Konfigurations- und Uberwachungsprogramms
EVD4-Ul.

1. Installation

Zur Installation des Programms:

- von der Website http:\\ksa.carel.com die Datei EVD4_UI* zip herunterladen;

- den Inhalt der Datei EVD4_UI*zip in das gewdhlte Verzeichnis des PCs kopieren (z.B. in C:\Programme);
- bei der ersten Verwendung des Programms muss die Befehlszeile “Ziel” in “Eigenschaften” der
Verkniipfungen mit Eingabe des Pfads auf dem eigenen PC editiert werden:

Proprieta - EVD4 FULL

32

Fig. 1

LIl Vorbereitung der Anschliisse
Den Wandler CVSTDUTTLO an den EVD*Regler gemdB Absatz 2.5 anschlieRen.

LIl Vorbereitung der Benutzeroberflache

Das Programm bedarf keiner Installation; es geniigt, den Inhalt des Verzeichnisses in die gewdhlte Positi-
on auf der eigenen Festplatte zu kopieren. Das Programm kann nicht tiber die CD ausgefiihrt werden, da
es eines Schreibzugriffs auf die Konfigurationsdatei bedarf.

Die Datei IN\EVD40OULINI im Verzeichnis 6ffnen, in dem sich EVD4_Ul.exe befindet und kontrollieren,
dass der Parameter Paddr auf 1 eingestellt ist.

Das Programm EVD4_UI tiber das Icon der Verkntipfung der benutzten Anwendung starten (siehe

VIl Verfigbare Konfigurationen), und nicht tber die Datei EVD4_Ul.exe; anschliefend die Taste

[fearSETuE] dricken und die folgenden Werte einstellen:

Port = COM-Adresse des fiir CVSTD*TTLO verwendeten seriellen Anschlusses
Baud Rate = 4800

Paritat = NO PARITY

Byte Size=8

Stop Bits =1

Die Schaltfiache |__SAVE_ | driicken.

Ist der Wandler an einen EVD* angeschlossen, erscheint das Bild des Treibers oben links; im Fenster EVD
version werden die folgenden Daten angezeigt.

Firmware rev. = Firmware-Version des angeschlossenen EVD*

Param key rev. = Version des Parameterschlissels (fur zuknftige Verwendungen)
Hardware rev. = Hardware-Version

Network address = Netzwerkadresse des seriellen Hauptanschlusses

. IV Speichern der Daten
Die Schaltfliche | save | tffnet ein Fenster fiir die Speicherung des gesamten EVD*Speichers:

ein Verzeichnis wahlen und einen Namen mit der Erweiterung *.CFG eingeben, dann auf -
driicken.
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L.V Laden der Daten

Die Schaltflache |___toap | sffnet ein Fenster fiir die Anzeige der Dateien mit der Erweiterung *.CFG:

eine Datei wahlen und die Schaltflache Apri | driicken; alle Daten werden nun in den verschie-
denen Fenstern des EVD400UI-Programms angezeigt. Um die Daten an den EVD* zu tibertragen, die
Schaltﬂéche| wRITE | drticken; die Funktion [# A WRITE hat in diesem Fall keine Wirkung.

. VI Andern der Parameter

Zur Anderung eines numerischen Parameters:

« das Kastchen mit dem Parameterwert anklicken
« auf die rechte Maustaste klicken

« den neuen Wert einstellen

* ENTER

Zur Umkehrung des Wertes eines Digitalparameters (rotes oder griines Kastchen):
* das Késtchen mit dem Parameterwert anklicken
« auf die rechte Maustaste klicken

Bedeutung des roten oder griinen Késtchens:

- GRUN = FALSE od. OFF od. @ od. DISABLED, in Abhéngigkeit der Bedeutung des Bezugsparameters
- ROT=TRUE od. ON od. 1 od. ENABLED, in Abhéngigkeit des Bezugsparameters

Ist das Kastchen [+ auoWRITE angeklickt, werden die Daten sofort nach der Anderung an den EVD*
{ibertragen, ansonsten muss nach der Anderung aller gewiinschten Daten die Schaltﬂéche\ WRITE
gedriickt werden.

LVII Verfiigbare Konfigurationen

Die fiir die Installation von EVD4_Ul verwendete Software ist in den folgenden Konfigurationen verfiig-

bar:

- "EVD4_UI Address” zur Adressierung des EVD*

- "EVD4_UI Stand Alone” zur Programmierung eines eigensténdig betriebenen EVD*

- "EVD4_UI MCH2" zur Programmierung des EVD* mit puC?

- "EVD4_U positioner” fir die Verwendung des EVD* als Positionsregler mit 4..20 mA- oder 0...10 Volt-
Signal.
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ANHANG Il - BESCHREIBUNG DER PARAMETER

In diesem Feld werden die Konfigurationsparameter des Treiber-Ventil-Systems eingestellt.
Diese Parameter miissen vor der Inbetriebnahme des Gerétes eingestellt und tiberprift werden.

Legende:

W= Hauptparameter fir den Start;;
= Nebenparameter fir einen optimalen Betrieb.

Parameter PV-Adresse |Default Default Default Beschreibung Ul Bedeutung
EVD%40% |EVD%41%  |EVD%42%
und und und
EVD%43%  |EVD%44%  |EVD%45%
uC off line D 24 |0 0 0 Aktiv, falls pC2 nicht an EVD4 Die tLAN-Kommunikation wurde unterbrochen oder nicht wieder hergestellt, siehe
angeschlossen ist HINWEIS in Absatz 3.1.1.
100% capacity D 26 |0 0 0 Aktiv, falls die Kreislaufleistung HC2 hat die Verdichterleistung auf 100% gebracht; die Information wird fdir die Vorpo-
100% betragt sitionierung des elektronischen Expansionsventils an EVD4 gesendet.
50% capacity D 25 |0 0 0 Aktiv, falls die Kreislaufleistung uC2 hat die Verdichterleistung auf 50% gebracht; die Information wird fiir die Vorpo-
509 betragt sitionierung des elektronischen Expansionsventils an EVD4 gesendet.

Act. SH set A 10 0 0 0 Aktueller Uberhitzungssollwert Entspricht dem CH-Superheat set (analog fir HP oder DF), eventuell korrigiert von
den Schutzfunktionen und/oder der Regelung, Leseparameter.

Alarm Eeprom error |D 4 |0 0 0 Aktiv infolge eines EEPROM- Fehler im EEPROM-Speicher, das System kann die Zustimmung zum Fortfahren GO

Fehlers AHEAD anfordern; es empfiehlt sich, den CAREL-Service zu kontaktieren, wenn die
Fehlerursache nicht klar ist.
Alarm HiT asp D 46 |0 0 0 Aktiv unter den Bedingungen der |Die vom Fuhler des EVD4 gemessene Temperatur hat die eingestellte Schwelle fiir
zu hohen Saugtemperatur High superheat alarm threshold um eine Zeit iber der eingestellten Verzégerung
Alarms delay High SH tiberschritten; tiberpriifen, ob sich die eingestellte Verzogerung
fur die Anwendung eignet.
Alarm LOP timeout |D 45 10 0 0 Aktiv unter den Bedingungen des  [Aktiv unter den Bedingungen des zu niedrigen Verdampfungsdrucks, d.h. bei LOP
zu niedrigen Verdampfungsdrucks [unter der eingestellten Schwelle far LOP Cool Mode (oder LOP Defr. Mode oder LOP
Heat Mode) fir eine Zeit tiber der Verzogerung Alarms delay LOP; kontrollieren, ob
sich die eingestellte Verzogerung fur die Anwendung eignet.

Alarm Low D 41 0 0 0 Aktiv unter den Bedingungen der  [Aktiv, wenn die gemessene Uberhitzung unter der eingestellten Schwelle far CH-Low

Superheat niedrigen Uberhitzung Superheat (analog fur HP oder DF) fiir eine Zeit iber der eingestellten Verzogerung
Alarms delay Low SH liegt; kontrollieren, ob sich das Time-out fir die Anwendung
eignet.

Alarm MOP timeout | D 4 |0 0 0 Aktiv unter den Bedingungen des  |Aktiv unter den Bedingungen des zu hohen Verdampfungsdrucks, d.h. bei MOP tiber

zu hohen Verdampfungsdrucks  |der eingestellten Schwelle fiir MOP Cool Mode (oder MOP Defr. Mode oder MOP
Heat Mode) fiir eine Zeit iber der eingestellten Verzogerung Alarms delay MOP;
kontrollieren, ob sich das Time-out fiir die Anwendung eignet.

Alarm probe error  |D 43 |0 0 0 Aktiv infolge eines Fiihlersignal-  |Der Treiber interpretiert ein Signal eines Fiihlers, das auRerhalb eines bestimmten

fehlers Betriebsintervalls liegt, als einen Fihlerfehler; das Intervall héngt vom Fiihlertyp und
vom verwendeten Eingang wie in Tab. 2 beschrieben ab. Das System kann die Zustim-
mung zum Fortfahren GO AHEAD anfordern; es empfiehlt sich, den CAREL-Service zu
_ kontaktieren, wenn die Fehlergrsache nicht klar ist.

Alarms delay | 55 |0 0 0 Alarmverzogerung fiir hohe Uber-  [Die Zeit, die vom konstanten Uberschreiten von High superheat alarm threshold bis

High SH hitzungstemperatur im Kahlmodus |zum Zeitpunkt vergeht, zu dem der Benutzer den Fehler anzeigen und/oder beheben
will.

Alarms delay LOP | 53 |60 60 120 Alarmverzégerung fiir niedrigen  [Die Zeit, die vom konstanten Unterschreiten der Uberhitzungstemperatur des Wertes

Verdampfungsdruck (LOP) in LOP cool mode (oder LOP Defr. Mode oder LOP Heat Mode) bis zum Zeitpunkt
vergeht, zu dem der Benutzer den Fehler anzeigen und/oder beheben will.

Alarms delay | 52 |60 60 120 Alarmverzogerung fiir niedrige Die Zeit, die vom konstanten Unterschreiten von CH-Low Superheat (oder analog fiir

Low SH Uberhitzung HP oder DF) bis zum Zeitpunkt vergeht, zu dem der Benutzer den Fehler anzeigen
und/oder beheben will. _

Alarms delay MOP || 54 |0 0 0 Alarmverzogerung fir hohen Die Zeit, die vom konstanten Uberschreiten von MOP cool mode (oder MOP Defr.

Verdampfungsdruck (MOP) Mode oder MOP Heat Mode) bis zum Zeitpunkt vergeht, zu dem der Benutzer den
Fehler anzeigen und/oder beheben will.

Alarms delay probe | 48 10 10 10 Alarmverzogerung fir Fiihlerfehler [Die Zeit, die vom konstant aktiven Zustand von Alarm probe error bis zum Zeitpunkt

error vergeht, zu dem der Benutzer den Fehler anzeigen und/oder beheben will

Aux reg. | 56 |0 0 0 Art der zusétzlichen PID-Regelung |0 = keine zusétzliche Regelung
1 = Aktivierung des Schutzes vor hoher Verfliissigungstemperatur (siehe Hi Tcond.
protection)

Aux. probe config. |l 69 Konfiguration des Hilfsfiihlers Uber pCO konfiguriert legt dieses Feld den dritten Fiihler auf dem EVD4 fest; der
Fiihlermesswert wird nur angezeigt und an pCO gesendet. Die Anzeigeoptionen und
der verfiigbare Fiihler hdngen von den Regelungseinstellungen ab:

-NTC

- NTCht

- Pt1000

- Pressure

Aux. probe limits |l 44 |93 93 93 Ratiometrischer Endwert-Druck S2 |100%-Wert des Druckes, der vom an den Kanal S2 angeschlossenen ratiometrischen

Max Fuihler gemessen wird.

Aux. probe limits | 43 | -1 -1 Ratiometrischer Nullwert-Druck S2 |0%-Wert des Druckes, der vom an den Kanal S2 angeschlossenen ratiometrischen

Min Fiihler gemessen wird.

Battery presence |l 63 Aktivierung des Fehlers Ventil nicht [Zu verwenden, falls EVD4 mit einer Reservebatterie installiert ist; aktiviert den Fehler

geschlossen EEV not clqsed (siehe Beschreibung des Parameters), vom pCo gesendet.

Blocked valve check |1 51 0 0 0 Zeit, nach der das Ventil als fiir Bei hoher Uberhitzung und offenem Ventil oder bei niedriger Uberhitzung und

gesperrt gilt geschlossenem Ventil kann das Ventil als far gesperrt gelten. Dieser Parameter legt die
Verzdgerung vor der erzwungenen SchlieBung oder Offnung fest.
Calibr. S4 gain mA |1 m o 0 0 Verstarkungswert auf Kanal 4, Die Korrektur des Endwertes bei der Kalibrierung des Kanals S4; sie wird verwendet,
Stromsignal um ein 4...20 mA-Stromsignal im Treiberbetrieb als Positionsregler zu erhalten.
Calibr. S4 gain Volt |1 113 |0 0 0 Verstarkungswert auf Kanal S4, Die Korrektur des Endwertes bei der Kalibrierung des Kanals S4; sie wird verwendet,
Spannungssignal um ein 0...10 Volt-Spannungssignal im Treiberbetrieb als Positionsregler zu erhalten.
Calibr. S4 offs mA |1 112 |0 0 0 Offset-Wert auf Kanal S4, Die Korrektur der Abweichung vom Nullwert bei der Kalibrierung des Kanals S4; sie
Stromsignal wird verwendet, um ein 4..20 mA-Stromsignal im Treiberbetrieb als Positionsregler
zu erhalten.
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Calibr. 54 offs Vot |1 14 [0 0 0 Offset-Wert auf Kanal S4, Span- | Die Korrektur der Abweichung vom Nullwert bei der Kalibrierung des Kanals S4; sie
nungssignal wird verwendet, um ein 0...10 Volt-Spannungssignal im Treiberbetrieb als Positionsreg-
ler zu erhalten.

Capacity control Makroblock-Parameter des EVD4, |In Abhéngigkeit der Verdichter-Leistungsregelung berechnet der Makroblock den

der die Art der Verdichter-Leis- Proportionalfaktor, der in die Parameter CH-Proportional gain, HP-Proportional gain

tungsregelung festlegt und DF-Proportional gain eingefiigt wird. Multiplechoice-Einstellung:- "none or stages”
falls der Verdichter nicht leistungsgeregelt wird (Aussetzbetrieb) oder mit stufiger
Leistungsregelung arbeitet- "continuos slow” fiir Schraubenverdichter mit langsamer,
stufiger Leistungsregelung mit Regelschieber- “continuos fast” fiir Verdichter mit
schneller, stufiger Leistungsregelung mit Drehzahlregler

CH-Circuit/EEV 20 |70 70 50 Prozentsatz der Hochstkapazitdt | Das Verhaltnis zwischen der maximalen Ktihlkapazitat des Ventils und des Kreislaufs bei

Ratio des Ventils der Kiihlung oder im CH-Modus. Dient der Vorpositionierung des Ventils beim Start und/
oder bei der Leistungsumschaltung (falls méglich), wenn vom pCO oder pC2 gesendet.
Betrégt das Verhltnis 40% und arbeitet die Anlage auf halber Leistung, teilt pCO oder
C2 dem Treiber die Vorpositionierung des Ventils auf 40% ¢ V> mit, also auf 20% der
Hochstkapazitét des Ventils; nach dem Erreichen der Vorposition geht der Treiber zur

_ automatischen Regelung der Uberhitzung iiber. _
CH-Integral time A 28 |30 30 80 Integralzeit der Uberhitzungsre- | Die Integralzeit der PID-Regelung; erhoht man den Uberhitzungswert, wird der
gelung Sollwert langsamer erreicht, es werden jedoch tibermaRige Schwankungen vermieden.
Héngt vom Verdampfertyp und von der Trégheit des Kreislaufs ab. Sind auch die Heiz-
_ und Abtaumodi verfiigbar, betrifft dieser Parameter den Kithimodus.

CH-Low Superheat |A 43 |25 25 6 Wert der niedrigen Uberhitzung  |Der Mindestwert der Uberhitzung, unter dem das System den Alarm Alarm Low
Superheat nach der Verzgerung Alarms delay Low SH auslgst. Wird zur Vermeidung
einer zu niedrigen Druckdifferenz zwischen dem Verfliissigungskreislauf und dem
Verdampfungskreislauf vermieden, die zu Flissigkeit im Verdampfereinlass fihren
kann. Sind auch die Heiz- und Abtaumodi verfiigbar, betrifft dieser Parameter den
Ktihimodus.

CH-Proportional A 25 |3 25 7 Proportionalfaktor der PID- Der Proportionalfaktor der PID-Regelung; erhoht man den Wert, reagiert das Ventil

gain Regelung und somit die Uberhitzungsregelung schneller; bei hohen Werten kann die Regelung
jedoch unstabil werden. Hangt vom Verhdltnis zwischen der Kreislauf- und Ventilkapa-
zitét und von der Anzahl der Hochstregelstufen des Ventils ab. Sind auch die Heiz- und

_ Abtaumodi verfiigbar, betrifft dieser Parameter den Kiihimodus.

CH-Superheat set  |A 2 |6 6 10 Uberhitzungssollwert Uberhitzungssollwert. Sind auch die Heiz- und Abtaumodi verfiigbar, betrifft dieser
Parameter den Kithimodus. Nicht zu niedrige Werte (unter 5°C) oder zu nahe an
der Grenze der niedrigen Uberhitzung liegende Werte einstellen (mindestens 3°C
Differenz).

Closing extra steps | 63 Aktivierung der Extra Stufen bei  [Aktivierung der Extra Stufen bei SchlieBung: schlieBt der Treiber das Ventil und ist die

SchlieBung Uberhitzung zu niedrig, hélt der Treiber das Ventil nicht fiir vollsténdig geschlossen
und aktiviert zu festgelegten Intervallen zwecks SchlieBung einige Extra Stufen, bis
die Uberhitzung angemessene Werte erreicht. Alle Sekunden werden die Maximum
steps/128 ausgefiihrt. Von pCO verwendet.

Closing steps | 24 |500 500 500 Ausgefiihrte Stufen bei vollsténdi- {Anzahl der Stufen, die der Treiber fir eine vollstandige SchlieBung des Ventils verwen-

ger SchlieBung det (nicht wéhrend der Regelung).

Compressor or unit Makroblock-Parameter, der die Legt die Kategorie des Systems/Antriebs/Verdichters fest, in dem das Expansionsventil

Integralzeit festlegt verwendet wird.Diese Wahl optimiert die PID-Regelungsparameter und die zusétzli-
chen Schutzfunktionen des Treibers unter Berticksichtigung der Regelungsmerkmale
der verschiedenen Systemtypen.

1 Reciprocating

2 Screw

3 Scroll

4 Flooded cabinet
5 Cabine

Cond. probe press. |A 2 [0 0 0 Gemessener Verfliissigungsdruck | Gemessener Verflissigungsdruck, von pC2 oder pCO gesendet.

Cond. probe sat. ~ |A 9 0 0 0 temp. di gas saturo nel Valore calcolato della temperatura di gas saturo nel condensatore, da pC2 o pCO

temp. condensatore

CONTAPASSH | 95 0 0 0 Stufenzéhler hoher Teil Stufenzéhler im Hexadezimalformat, hoher Teil

CONTAPASSL | 94 |0 0 0 Stufenzahler niedriger Teil Stufenzahler im Hexadezimalformat, niedriger Teil

Cool Makroblock-Parameter, der die Legt den Typ des als Vlerdampfer verwendeten Tauschers im Kithimodus fest:

Integralzeit festlegt 1 Plates
2 Shellgtube
3 Fast finned
4 Slow finned
Diese Wahl optimiert die PID-Regelungsparameter und die zusatzlichen Schutzfunkti-
onen des Treibers unter Beriicksichtigung der Regelungsmerkmale der verschiedenen
Systemtypen.

Derivative time A 31 1 1 1 Differentialzeit der PID-Regelung | Die Differentialzeit der PID-Regelung; erhoht man den Wert, werden die Schwankun-
gen reduziert, es konnen aber Schwingungen um den Uberhitzungssollwert auftreten.

DF-Circuit/EEV Ratio 1 20 Prozentsatz der Hochstkapazitdt | Das Verhaltnis zwischen der maximalen Kiihlkapazitét des Ventils und des Kreislaufs

des Ventils im Abtaumodus, von  |im Abtaumodus. Dient der Vorpositionierung des Ventils beim Start und/oder bei der

pCO eingefiigt Leistungsumschaltung, vom pCO oder pC2 gesendet (schaltet die Anlagenleistung z.B.
auf 50% um, teilt der pCO oder uC2 dem Treiber die Vorpositionierung des Ventils
auf 50% mit (minus Dynamic proportional gain; anschlieRend geht der Treiber zur

_ automatischen Regelung der Uberhitzung iiber), von pCO oder puC2 _gesendet.

DF-Integral time A 30 |30 30 30 Integralzeit der Uberhitzungsrege- |Die Integralzeit der PID-Regelung im Abtaumodus; erhoht man den Uberhitzungswert,

lung im Abtaumodus wird der Sollwert langsamer erreicht, es werden jedoch Schwankungen vermieden.

_ Héngt vom Verdampfgrtyp und von der Tragheit des Kreislaufs ab.

DF-Low Superheat A 45 |4 4 4 Wert der niedrigen Uberhitzung im [ Der Mindestwert der Uberhitzung, unter dem das System den Alarm Alarm Low

Abtaumodus Superheat nach der Verzogerung Alarms delay Low SH auslgst. Wird zur Vermeidung
einer zu niedrigen Druckdifferenz zwischen dem Verfliissigungskreislauf und dem Ver-
dampfungskreislauf vermieden, die zu Fliissigkeit im Verdampfereinlass fiithren kann.

DF-Proportional A 27 |4 4 4 Proportionalfaktor der PID- Der Proportionalfaktor der PID-Regelung im Abtaumodus; erhGht man den Wert,

gain Regelung im Abtaumodus reagiert das Ventil und somit die Uberhitzungsregelung schneller; bei hohen Werten
kann die Regelung jedoch unstabil werden. Hangt vom Verhltnis zwischen der

_ Kreislauf— und Ventilkapazitdt und von der Anzahl der Hochstregelstufen des Ventils ab.

DF-Superheat set ~ [A 24 (10 10 10 Uberhitzungssollwert im Abtau- | Uberhitzungssollwert im Abtaumodus.

modus

Digital input 1 D 17 0 0 0 Zustand des digitalen Einganges 1 Qberprufung des Zustandes des digitalen Einganges 1 (aktiviert oder deaktiviert).

Digital input 2 D 18 0 0 0 Zustand des digitalen Einganges 2 | Uberpriifung des Zustandes des digitalen Einganges 2 (aktiviert oder deaktiviert).
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DOUT2 D 21 0 0 0 Signal fiir Relaisausgang Variable, welche die Offnung oder SchlieBung des Relais steuert und/oder meldet, 0=
_ offen, 1= geschlosseg.

Driver X high Treiber X mit hoher Uberhitzung  [Treiber X mit hoher Uberhitzung, die Fiihler des Treibers X kontrollieren.

superheat

DriverX mode Betriebsmodus des X.-ten Treibers | Betriebsmodus des X-ten Treibers (CH, HP, DF), von pCO gesendet.

Duty cycle | 29 (30 30 30 Tastverhdltnis des Motors Dauer des Steuersignals vom Treiber an das Ventil in einer Sekunde, in Prozent (100%
= konstantes Signal).

Dynamic | n 0,6 0,6 0,6 Déampfungskoeffizient bei Leis- | Aktiver Parameter bei jeder Leistungsumschaltung im Kreislauf: sobald der Treiber das

proportional gain tungsumschaltung Ventil vorpositioniert (siehe CH-Circuit/EEV Ratio, HP-Circuit/EEV Ratio und DF-Circuit/
EEV Ratio), wird die Differenz zwischen der anfénglichen und Endposition mit dem
Wert dieses Parameters (zwischen 0 und 1) multipliziert; die Wirkung der Leistungs-
umschaltung auf die Uberhitzung wird somit gedampft.

EEV mode man.  [D 68 [0 0 0 Aktivierung/Deaktivierung der Aktiviert/deaktiviert die manuelle Positionsregelung des Ventils und schlieBt den

manuellen Ventilpositionsregelung |Eingriff jeder Regelung oder jedes Alarms aus.

EEV not closed D 47 [0 0 0 Aktiv wegen nicht erfolgter Wird EVD400 mit einer Reservebatterie installiert, wird das Ventil bei Stromausfall

VentilschlieBung oder bei Kommunikationsunterbrechung mit dem Regler fur lénger als 30 Sekunden
geschlossen. Konnen wahrend des Verfahrens aufgrund einer leeren Reservebatterie
nicht alle Stufen zur SchlieBung des Ventils ausgefiihrt werden, erscheint beim
Neustart dg_r Fehler EEV not closed mit der Anforderung Go ahead.

EEV opening A 17 0 0 0 Ventilbﬁnung in % Geregelte Offnung des Ventils in %.

EEV position | 15 |0 0 0 Berechnete Offnungsposition Berechnete Offnungsposition des Ventils, in Stufen.

des Ventils

En. positioner | 63 Aktivierung/Deaktivierung der ma- |Aktivierung/Deaktivierung der manuellen Positionsregler-Funktion, von pCO gesendet.

nuellen Positionsregler-Funktion

Enable reset to | 1 0 0 0 Aktivierung der Wiederherstellung [Falls auf 14797 eingestellt, kann der Benutzer durch die Aktivierung der Variable Reset

default der Parameter-Defaultwerte to default alle Parameter auf ihre Default-Werte riicksetzen.

Ev. probe press. A 14 0 0 0 Gemessener Verdampfungsdruck |Vom Verdampfungsdruckfiihler gemessener Wert.

Ev. probe sat. temp. [A 6 |0 0 0 Berechnete gesattigte Gastempera-|Berechnete gesattigte Gastemperatur im Verdampfer mittels Verdampfungsdruck auf

tur im Verdampfer dem Mollier-Diagramm.

Evaporator type Typ des Verdampfers im Legt den Typ des als Verdampfer verwendeten Tauschers im Kiihimodus fest:

cool Kiihimodus 1 Plates
2 Shellgtube
3 Fast finned
4 Slow finned
Diese Wahl konfiguriert die Integralzeit in den PID-Regelungsparametern.

Evaporator type Typ des Verdampfers im Legt den Typ des als Verdampfer verwendeten Tauschers im Heizmodus fest:

heat Heizmodus 1 Plates
2 Shellgtube
3 Fast finned
4 Slow finned
Diese Wahl konfiguriert die Integralzeit in den‘PID-RegeIungsparametem.

EVD probes type |l 69 |51 51 51 Typ der verwendeten Fiihler Nummer, welche die fur die Berechnung der Uberhitzung verwendete Fihlerkombi-
nation angibt; dem Default-Wert 51 entspricht ein an S1 angeschlossener ratiometri-
scher Fithler und ein an S3 angeschlossener NTC 103 AT-Temperaturfiihler. Fiir weitere
Anschliisse muss der Parameterwert nach der folgenden Formel eingestellt werden:
EVD probes type = CFGS1 + 5 * CFGS2 + 25 * CFGS3
wobei:

CFGS1 (Fuhler auf Kanal S1) =0, 1 oder 2
CFGS2 (Fuhler auf Kanal S2) =0, 1, 3 oder 4
CFGS3 (Fuhler auf Kanal S3) =0, 1 oder 2
und:

0 = keine Messung

1 = ratiometrischer Druckfthler

2 =NTC 103AT (10000 Ohm bei 25 °C)

3= NTC IHS (50000 Ohm bei 25 °C)

4 =Pt1000

EVD type Modell des verwendeten EVD Modell des verwendeten EVD, von pCO gesendet.

EVD version HW |1 100 |0 0 0 Hardware-Version des Treibers Hardware-Version des Treibers.

EVD version SW___|I 100 |0 0 0 Software-Version des Treibers Software-Version des Treibers.

Force D 8 0 0 0 Sendet dem EVD einen FORCE-  |Ubertragung aller Parameter oder Variablen.

Befehl

Functional test D 2 0 0 0 Funktionstest Der Funktionstest ist ein Treiberzustand, der die Funktionstichtigkeit des Gerétes
tberpriift und einige Variablen kalibriert.

Go ahead D 3500 0 0 Aktivierung des Neustarts infolge ~ [Sobald der Treiber einen der folgenden Fehler meldet:

eines Fehlers - Alarm probe error
- Alarm Eeprom error
- EEV not closed
fordert er die Zustimmung zum Fortfahren an, nachdem der Benutzer das Vorhanden-
sein und die Schwere des Problems tiberpriift hat.

Heat Typ des Verdampfers im Legt den Typ des als Verdampfer verwendeten Tauschers im Heizmodus fest:

Heizmodus 1 Plates
2 Shell&tube
3 Fast finned
4 Slow finned
Diese Wahl konfiguriert die Integralzeit in den PID-Regelungsparametern.

Hi TCond. int. time  [A 36 |0 0 0 Integralzeit der Regelung der Integralzeit der Regelung der hohen Verflissigungstemperatur, siehe Hi TCond.

hohen Verflissigungstemperatur | protection.

(HiTcond) _

Hi TCond. A 40 |80 80 80 Maximale Verfliissigungstem- Maximale Verflissigungstemperatur; nach Uberschreiten dieser regelt der Treiber die

protection peratur Ventilposition auf diesen Sollwert und berticksichtigt dabei den Parameter Hi TCond.
int. Time.

High superheat A 37 [200 200 200 Maximale Uberhitzungstemperatur [Maximale Uberhitzungstemperatur. Sind auch die Heiz- und Abtaumodi verfiigbar,

alarm threshold betrifft dieser Parameter den Kiihimodus.

High Tc status D 53 [0 0 0 Aktiv unter den Bedingungen der  |Aktiv unter den Bedingungen der Regelung der hohen Verflissigungstemperatur,

Regelung der hohen Verfliissi-
gungstemperatur

siehe Hi TCond. protection.

36
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HP-Circuit/EEV 20
Ratio

Prozentsatz der Hochstkapazitét
des Ventils im Heizmodus, von
pCO eingefiigt

Das Verhaltnis zwischen der maximalen Kiihlkapazitét des Ventils und des Kreislaufs
im Heizmodus. Dient der Vorpositionierung des Ventils beim Start und/oder bei der
Leistungsumschaltung, vom pCO oder pC2 gesendet (schaltet die Anlagenleistung
2.B. auf 50% um, teilt der pCO oder pC2dem Treiber die Vorpositionierung des Ventils
auf 50% mit (minus Dynamic proportional gain; anschliefend geht der Treiber zur
automatischen Regelung der Uberhitzung iiber), von pCO oder puC2 gesendet.

HP-Integral time A 29 |35 35 200 Integralzeit der Uberhitzungsrege- | Die Integralzeit der PID-Regelung im Heizmodus; erhdht man den Uberhitzungswert,
lung im Heizmodus wird der Sollwert langsamer erreicht, es werden jedoch Schwankungen vermieden.
) Hangt vom Verdampfertyp und von der Tragheit des Kreislaufs ab.
HP-Low Superheat [A 4 |3 3 6 Wert der niedrigen Uberhitzung im | Der Mindestwert der Uberhitzung, unter dem das System den Alarm Low Superheat
Heizmodus nach der Verzogerung Alarms delay Low SH im Heizmodus auslost. Wird zur
Vermeidung einer zu niedrigen Druckdifferenz zwischen dem Verfliissigungskreislauf
und dem Verdampfungskreislauf vermieden, die zu Fliissigkeit im Verdampfereinlass
fiihren kann.
HP-Proportional A 26 |3 3 3 Proportionalfaktor der PID- Der Proportionalfaktor der PID-Regelung im Heizmodus; erhéht man den Wert,
gain Regelung im Heizmodus reagiert das Ventil und somit die Uberhitzungsregelung schneller; bei hohen Werten
kann die Regelung jedoch unstabil werden. Hangt vom Verhéltnis zwischen der
_ Kreislauf— und Ventilkapazitdt und von der Anzahl der Hochstregelstufen des Ventils ab.
HP-Superheat set (A 23 |7 7 10 Uberhitzungssollwert im Uberhitzungssollwert im Heizmodus.
Heizmodus
KEY1 | 1 0 0 0 Sonderfunktionen Falls auf 14797 eingestellt, kann der Benutzer durch die Aktivierung der Variable Reset
to default alle Parameter auf ihre Default-Werte riicksetzen.
Falls auf 19157 eingestellt, kann der Benutzer durch die Aktivierung der Variable Func-
tional Test innerhalb von 30 Sekunden ab Start des Treibers im Funktionstest bleiben
(siehe Absatz "Anwendung als Positionsregler” im Handbuch EVD400).
KEYT1 1 0 0 0 Aktivierung der Schreibfunktionen  [Aktivierung der Schreibfunktionen der fortschrittlichen Ventilparameter, falls auf 24717
der fortschrittlichen Ventilparame- | (Service only) eingestellt.
ter, falls auf 24717 (Service only)
eingestellt
KEY12 14 0 0 0 Sonderfunktionen Falls auf 11223 innerhalb von 250 Sekunden ab Start des Treibers eingestellt, wird das
Verlassen des Funktionstests wegen Time-out deaktiviert (siehe Absatz "Anwendung
als Positionsregler” im Handbuch EVD400).
LOP Cool Mode A 50 |5 -5 -45 Temperatur bei Mindestbetriebs- | Temperatur bei Mindestbetriebsdruck im Verdampferauslass, im Kiihimodus. Sinkt die
druck LOP im Kiihimodus Temperatur unter die eingestellte Schwelle, geht das System bei der Aktivierung der
Digitalvariable LOP status und der LOP-Regelung in den LOP-Zustand tiber: der Treiber

O verldsst die Uberhitzungsregelung und regelt die Ventilposition, um den eingestellten
LOP-Sollwert zu erreichen, wobei der Parameter LOP integral time berticksichtigt wird.
Der Treiber iibernimmt dann die Uberhitzungsregelung wieder, wenn die Temperatur
(iber die eingestellte Schwelle zuriickkehrt.

LOP Defr. Mode A 52 |30 -30 -30 Temperatur bei Mindestbetriebs- | Temperatur bei Mindestbetriebsdruck im Verdampferauslass, im Abtaumodus. Sinkt
druck LOP im Abtaumodus die Temperatur unter die eingestellte Schwelle, geht das System bei der Aktivierung
der Digitalvariable LOP status und der LOP-Regelung in den LOP-Zustand tiber: der
Treiber verlésst die Uberhitzungsregelung und regelt die Ventilposition, um den
eingestellten LOP-Sollwert zu erreichen, wobei der Parameter LOP integral time
beriicksichtigt wird. Der Treiber iibernimmt dann die Uberhitzungsregelung wieder,
wenn die Temperatur Gber die eingestellte Schwelle zuriickkehrt.
LOP Heat Mode ~ [A 51 25 20 -45 Temperatur bei Mindestbetriebs-  [Temperatur bei Mindestbetriebsdruck im Verdampferauslass, im Heizmodus. Sinkt die
druck LOP im Heizmodus Temperatur unter die eingestellte Schwelle, geht das System bei der Aktivierung der
Digitalvariable LOP status und der LOP-Regelung in den LOP-Zustand tiber: der Treiber
verlasst die Uberhitzungsregelung und regelt die Ventilposition, um den eingestellten
LOP-Sollwert zu erreichen, wobei der Parameter LOP integral time berticksichtigt wird.
Der Treiber iibernimmt dann die Uberhitzungsregelung wieder, wenn die Temperatur
tiber die eingestellte Schwelle zuriickkehrt.
LOP integral time A 34 (15 15 0 Integralzeit der Regelung des Integralzeit der Regelung des niedrigen Verdampfungsdrucks (LOP), siehe LOP cool
niedrigen Verdampfungsdrucks  [mode.
(LOP)
LOP status D 50 |0 0 0 Aktiv unter den Bedingungen Aktiv bei der LOP-Regelung, siehe LOP cool mode.
der Regelung des minimalen
Verdampfungsdrucks _
Low SH int. time ~ [A 33 1 1 15 Integralzeit der Regelung der Integralzeit der Regelung der niedrigen Uberhitzung, siehe CH-Low Superheat.
niedrigen Uberhitzung “
Low SH status D 5 |0 0 0 Aktiv unter den Bedingungen Aktiv, sobald die gemessene Uberhitzung unter CH-Low Superheat liegt (analog fir
der Regelung der niedrigen den Heiz- oder Abtaumodus).
Uberhitzung
Maximum steps | 23 480 480 480 Hochstregelstufen Position, oberhalb der das Ventil als vollsténdig offen gilt.
Minimum steps | 22 |30 30 30 Mindestregelstufen Position, unterhalb der das Ventil als vollstandig geschlossen gilt. Dieser Parameter
wird ausschlieRlich wahrend der Neupositionierung verwendet (siehe CH-Circuit/EEV
Ratio).
MODE | 16 0 0 0 LESEPARAMETER, von pC2 Von pC2 gesendet; beschreibt den Typ des Kreislaufs, den der Hauptregler regel:
gesendet 0= Kuhlung (CH)
1 = Heizung (HP)
2 = Abtauung (DF)
3 =Pumpdown
MOP Cool Mode ~ |A 55 |12 80 80 Temperatur bei Hochstbetriebs-  [Temperatur bei Hochstbetriebsdruck im Verdampferauslass, im Kiihimodus. Steigt
druck MOP im Kiihimodus die Temperatur tber die eingestellte Schwelle, geht das System bei der Aktivierung
der Digitalvariable MOP status und der MOP-Regelung in den MOP-Zustand tiber:

o der Treiber verlsst die Uberhitzungsregelung und regelt die Ventilposition, um den
eingestellten MOP-Sollwert zu erreichen, wobei der Parameter MOP integral time
beriicksichtigt wird. Der Treiber ibernimmt dann die Uberhitzungsregelung wieder,
wenn die Temperatur unter die eingestellte Schwelle zuriickkehrt.

MOP Defr. Mode ~ |A 55 |30 30 30 Temperatur bei Hochstbetriebs-  [Temperatur bei Hochstbetriebsdruck im Verdampferauslass, im Abtaumodus. Steigt

druck MOP im Abtaumodus

die Temperatur (iber die eingestellte Schwelle, geht das System bei der Aktivierung
der Digitalvariable MOP status und der MOP-Regelung in den MOP-Zustand tiber:
der Treiber verlasst die Uberhitzungsregelung und regelt die Ventilposition, um den
eingestellten MOP-Sollwert zu erreichen, wobei der Parameter MOP integral time
beriicksichtigt wird. Der Treiber iibernimmt dann die Uberhitzungsregelung wieder,
wenn die Temperatur unter die eingestellte Schwelle zurtickkehrt.
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MOP Heat Mode ~ [A 54 |12 12 80 Temperatur bei Hochstbetriebs- [ Temperatur bei Hochstbetriebsdruck im Verdampferauslass, im Heizmodus. Steigt
druck MOP im Heizmodus die Temperatur tber die eingestellte Schwelle, geht das System bei der Aktivierung
der Digitalvariable MOP status und der MOP-Regelung in den MOP-Zustand iiber:
der Treiber verlésst die Uberhitzungsregelung und regelt die Ventilposition, um den
eingestellten MOP-Sollwert zu erreichen, wobei der Parameter MOP integral time
beriicksichtigt wird. Der Treiber tibernimmt dann die Uberhitzungsregelung wieder,
wenn die Temperatur unter die eingestellte Schwelle zuriickkehrt.
MOP integral time  |A 35|25 2,5 0 Integralzeit der Regelung des ho- |Integralzeit der Regelung des hohen Verdampfungsdrucks (MOP), siehe MOP cool
hen Verdampfungsdrucks (MOP)  [mode.
MOP startup delay | 49 |60 60 60 Dauer der MOP-Unterbrechung  |Beim Anlagenstart ist der Verdampfungsdruck hoch und kann die eingestellte MOP-
beim Start der Regelung Schwelle berschreiten. Die Dauer der Unterbrechung der MOP-Funktion beim Start
der Regelung kann eingestellt werden.
MOP status D 49 |0 0 0 Aktiv unter den Bedingungen Aktiv bei der MOP-Regelung, siehe MOP cool mode.
der Regelung des maximalen
Verdampfungsdrucks
Net address | 21 2 30 32 Netzwerkadresse Netzwerkadresse.
NUMRESTART | 91 0 0 0 EVD4-Startzahler (Spannungsver-  |EVD4-Startzahler (Spannungsversorgung) und Reset.
sorgung)
NUMVALVECLOSE |l 93 0 0 0 VentilschlieBungszahler VentilschlieBungszahler.
NUMVALVEOPEN _ |1 92 |0 0 0 EVD4-Startzahler bei Ventilfehler | EVD4-Startzahler bei Ventilfehler.
Off SHd A 46 |0 0 10 Uberhitzungs-Offset der geregel- | Uberhitzungs-Offset der geregelten Temperatur im Kithimodus.
ten Temperatur im Kihimodus
Open relay low SH |D 60 |1 0 1 Aktivierung/Deaktivierung der Aktivierung/Deaktivierung der Relaisoffnung bei Treiber in Low SH status.
Relaisoffnung infolge der niedrigen
Uberhitzung
Open relay MOP  |D 61 0 0 0 Aktivierung/Deaktivierung der Aktivierung/Deaktivierung der Relaisoffnung bei Treiber in MOP status.
Relaisoffnung infolge von MOP _
Opening extra steps || 63 Aktivierung der Extra Stufen bei  |Wenn das Ventil 100% der Regelstufen bei der Offnung erreicht hat (wie in den
Offnung Ventilparametern oder im Parameter Maximum steps eingestellt) und das Verfahren
eine weitere Offnung verlangt, ffnet der Treiber das Ventil zusétzlich, indem er
[Maximum steps/128] Stufen alle Sekunden ausftihrt (falls dieser Parameter aktiviert
ist). AuBerdem konnen bei der Offnung wahrend der Regelung verloren gegangene
Stufen zuriickgewonnen werden,von pCO verwendet.
Phase current | 27 [450 450 450 Spitzenstrom pro Phase Spitzenstrom, mit dem der Treiber jede Ventilregelungsphase versorgt.
Power request Aufgenommene Kihlleistung Messwertanzeige der aktuellen, aufgenommenen Kiihlleistung, von pCO gesendet.
Probes offset S1 A 1 0 0 0 Korrektur der Untergrenze von S1_[Korrektur des vom Fiihler S1 gemessenen Wertes
Probes offset S2 A 2 0 0 0 Korrektur der Untergrenze von 52 |Korrektur des vom Fuihler S2 gemessenen Wertes
Probes offset 53 A 3 0 0 0 Korrektur der Untergrenze von S3 [Korrektur des vom Fiihl er S3 gemessenen Wertes
Refrigerant | 50 |4 3 2 Nummer des verwendeten Typ des Kaltemittels (zur Uberpriifung der Kompatibilitat des Ventil-Treiber-Systems mit
Kaltemitteltyps dem gewahlten Kaltemittel siehe die technische Dokumentation des elektronischen
Expansionsventils):
1=R22
2=R134a
3=R404a
4=R407c
5=R410a
6=R507a
7=R290
8="R600
9=R600a
10=R717
11=R744
12=R728
13=R1270
Regulation | 200 LESEPARAMETER, von pC2 LESEPARAMETER, von pC2 gesendet.
gesendet
Regulation type | 7 |0 0 0 Art der Regelung Art der Regelung, falls nicht EEV mode man. aktiviert ist:0 = Standard-PID-Regelung
mit Schutzfunktionen
1 =Einfache PID-Regelung ohne Schutzfunktionen
2 =Positionsregler auf S4
Im Positionsregler-Modus ist jede Regelung oder jeder Alarm deaktiviert: der Treiber
positioniert das Ventil proportional zu einem 0...10 Volt- oder 4...20 mA-Eingangssignal
auf S4 (siehe Betriebsanleitungen) zwischen 0 und Maximum Steps.
Re-install AUTOSE- Bestatigung der Wiederherstellung |Bestatigung der Wiederherstellung der Parameter-Defaultwerte, berechnet auf der
TUP values der Parameter-Defaultwerte Grundlage der in die Parametergruppe System Set vom pCO eingegebenen Informati-
onen.
Rele stdby D 58 [0 0 0 Relaiszustand im Stand-by im Relaiszustand im Stand-by (der Regler wird versorgt, aber keine Leistung wird angefor-
eigenstandigen Betrieb dert), wenn der Treiber eigenstandig arbeitet: normalerweise ist das Relais offen, bei 1 ist
das Relais geschlossen.
Requested steps |1 62 |0 0 0 Gewiinschte Motorposition bei | Gewiinschte Motorposition bei manueller Regelung.
manueller Regelung
Reset to default D 1 0 0 0 Setzt die Parameter auf die Setzt die Parameter auf die Default-Werte zuriick, wenn Enable reset to default oder
Default-Werte zurtick, tLAN- KEY1 auf 14797 eingestellt ist.
Version
S1 probe limits Max |1 42 193 93 93 Endwert fiir Druckfihler auf Druckwert gleich dem Hachstwert des ratiometrischen Ausganges S1 (4,5 V).
Eingang S1
S1 probe limits Min |1 4 -1 -1 -1 Nullwert far Druckfiihler auf Nullwert far Druckfiihler auf Eingang S1
Eingang S1
S$2-Pt1000 calib. | 68 |0 0 0 Kalibrierungsindex des Fuhlers Auf dem Metallgehduse des Fiihlers eingravierter Kalibrierungswert minus 1000,0.
Pt1000
S4 probe type | 3% [0 0 0 Fuhlertyp auf Kanal S4 Nummer, welche den an den Eingang S4 angeschlossenen Fiihlertyp angibt:
0 = keine Messung
5=4.20mA
6=0.10V
S4 signal A 7 0 0 0 Signal auf Fingang S4 Messwertanzeige des Eingangsg_ignals auf S4.
SHeat dead zone ~ |A 2 0 0 0 Neutralzone der PID-Regelung | Wert, der ein Intervall um den Uberhitzungssollwert festlegt: liegt die gemessene

Uberhitzung innerhalb dieses Intervalls, stoppt der Treiber die Regelung und das
Ventil fiihrt keine Bewegung aus; die Regelung wird wieder aufgenommen, sobald der

Uberhitzungswert aus der Neutralzone austritt.
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| |Stand alone 67 |0 0 1 Aktivierung des eigensténdigen  [Aktivierung des eigenstandigen Betriebs (Stand alone) tiber pC2 oder das Uberwa-
Betriebs chungsgerat; der Treiber arbeitet in diesem Modus, wenn der digitale Eingang ID1
aktiviert ist.
Stand alone 63 Aktivierung des eigensténdigen  |Aktivierung des eigensténdigen Betriebs ber pCO; der Treiber arbeitet in diesem
Betriebs Modus, wenn der digitale Eingang ID1 aktiviert ist.
Standby steps 25 |5 5 5 Anzahl der Stand-by-Stufen des  [Anzahl der Stufen bei der erneuten Ventilffnung nach einer vollstandigen SchlieBung,
Ventils um die Endfeder zu entspannen.
Steprate 26 100 100 100 Motorgeschwindigkeit Geschwindigkeit des Schritt-Motors, in Schritten.
Still current 28 120 120 120 Strom bei stillstehendem Motor | Durch den stillstehenden Motor flieBender Strom.
Suction temp. 13 |0 0 0 Vom Saugtemperaturfiihler Vom Saugtemperaturfihler gemessener Wert.
gemessener \I_\_/ert _
Superheat 15 10 0 0 Gemessener Uberhitzungssollwert |Auf dem Mollier-Diagramm berechneter Uberhitzungswert in Verwendung der Saugtem-
peratur Suction temp. und des Verdampfungsdrucks Ev. probe press.
T diff l 48 |3 3 3 Temperaturhysterese fiir Regelther- | Temperaturhysterese fir Regelthermostat im Kiihimodus, gleich dem Proportionalband.
mostat im Kithimodus _
TX not filtered 54 |0 0 1 Aktivierung von TX im TLAN/485  [Auf 0 eingestellt wird die Ubertragung auf dem seriellen Hauptanschluss auf die nur
fiir den Betrieb mit microchiller nétigen Variablen beschrankt.
VAC 19 0 0 0 Zustand der Wechselstromver- Leseparameter, bei 0 besteht Versorgung, bei 1 keine Versorgung.
sorgung
o |Valve alarm 70 1 1 1 Aktivierung/Deaktivierung des Aktivierung/Deaktivierung des Ventilalarms (Alarm fiir Ventil bei Ausschalten nicht
Ventilalarms geschlossen), siehe EEV not closed.
Valve type 30 [0 0 0 Nummer des verwendeten elektro-| Nummer, die den Typ des verwendeten elektronischen Ventils festlegt und die Motor-
nischen Ventiltyps betriebsparameter aus einer Tabelle wahlt.
Die unterstitzten Ventile sind:
0=CAREL E2V
1 =Sporlan SEI 0.5-20
2 =Sporlan SEI 30
3 =Sporlan SEH 50-250
4= Alco EX5-EX6
5= Alco EX7
6=Alco EX8 330 step/s
7 = Alco EX8 500 step/s
8 = Danfoss ETS-25/50
9 = Danfoss ETS-100
10 = CAREL E2\*P
11 = Danfoss ETS-250/400
>12 und <99 = direkte Parametereinstellung (C__ustom-VentiI)
XPA 65 |0 0 1 Aktivierung der Extra Stufen bei  [Wenn das Ventil 100% der Regelstufen bei der Offnung erreicht hat (wie in den
Offnung Ventilparametern oder im Parameter Maximum steps eingestellt) und das Verfahren
eine weitere Offnung verlangt, 6ffnet der Treiber das Ventil zusétzlich, indem er [Ma-
ximum steps/128] Stufen alle Sekunden ausfihrt (falls dieser Parameter aktiviert ist).
Das Verfahren wird unterbrochen, wenn die Bedingung fiir [Maximum steps/3] Stufen
anhilt. AuBerdem konnen bei der Offnung wahrend der Regelung verloren gegangene
Stufen zuriickgewonnen werden.
XPC 66 |0 0 1 Aktivierung der Extra Stufen bei  [Aktivierung der Extra Stufen bei SchlieBung: schlieBt der Treiber das Ventil, ist die
SchlieBung Uberhitzung jedoch zu niedrig, hélt der Treiber das Ventil nicht fiir vollstindig
geschlossen und aktiviert zur SchlieBung alle Sekunden [Maximum steps/128] Stufen,
bis die Uberhitzung angemessene Werte erreicht. Das Verfahren wird unterbrochen,
wenn die Bedingung fur [Maximum steps/3] Stufen anhélt. AuRerdem kénnen bei
der SchlieBung wéhrend der Regelung verloren gegangene Stufen zuriickgewonnen
werden.
Tab. 1
Anmerkungen: SH= Uberhitzung
CH= Kithimodus (Kaltwassersatz/Klimagerat)
HP= Heizmodus (Wérmepumpe)
DF= Abtaumodus (Defrost)
MOP= Hachstbetriebsdruck (Maximum Operating Pressure)
LOP= Mindestbetriebsdruck (Lowest Operating Pressure)
HiT= Hohe Temperatur (High Temperature)
EEV= Elektronisches Expansionsventil (Electronic Expansion Valve)
GRUN oder FALSE oder OFF oder @ oder DISABLED haben dieselbe Bedeutung in Abhéngigkeit der Bedeutung des Bezugsparameters;
ROT oder TRUE oder ON oder 1 oder ENABLED haben dieselbe Bedeutung in Abhéngigkeit der Bedeutung des Bezugsparameters.
ACHTUNG!
Alle Parameter beziiglich Integral- und Differentialzeiten deaktivieren, falls auf 0 eingestellt, die entsprechende Funktion.
Beispiel: Bei “CH integral time” = 0 ist die Integralzeit deaktiviert.
Ratiom. NTC 103AT NTC IHS Pt1000 4..20 mA 0..10V
Grenzwerte min 03 +99 °C +153 °C -60 °C 3mA oV
MAX 4,7 -57°C -25°C +161 °C 22 mA ny
Grenzwerte, falls auf andere Eingénge als die  [min 204,7 °C 69,9 °C +2220 °C
empfohlenen angewendet (siehe Kapitel 4) MAX -13,6 °C 59,2 °C +6650 °C
Tab. 2
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ANHANG 11l - KONFIGURATION DER PARAMETER

Die folgenden Werte werden als Bezugs- und Ausgangspunkt bei der Konfiguration des EVD400 und der
PID-Regelung empfohlen. Der Benutzer kann die Korrektheit dieser Werte auf der Grundlage seiner eigenen
Anwendungskriterien Gberpriifen und sie eventuell andern. N.B.: Der Druckfiihler ist an S1 angeschlossen.

Principali:
Anwendung Kaltemittel* |Ventiltyp S1 probe limits [S1 probe limits|“CH Circuit|CH Superheat|CH Proportional gain CH Integral | “Derivative
Min [bar] Max [bar] EEV ratio” |set [°C] time [sec] |time [sec]”
Kaltwassersatz CAREL E2V=4
N.B.: Bei Drehzahlregler Alco Ex5/6 =7
oder Verdichter ohne 70 6 Sporlan 0.5/20, Alco Ex7 =10
Regelstufen muss “CH Sporlan 30, Alco Ex8, Danfoss 35
proportional gain” dop- ETS=25
pelt gerechnet werden Sporlan 50/250 = 45
Tiefkiihl-Kaltwassersatz CARELE2V=3
N.B.: Bei Drehzahlregler Alco Ex5/6=6
oder Verdichter ohne 70 6 Sporlan 0.5/20, Alco Ex7 =12
Regelstufen muss “CH Sporlan 30, Alco Ex8, Danfoss 30
proportional gain” dop- ETS=18
pelt gerechnet werden Sporlan 50/250 = 35
Einzel-Kihlraum CARELE2V=3
Alco Ex5/6 =6
@ @ 50 6 Sporlan 0.5/20, Alco Ex7 =8
= E Sporlan 30, Alco Ex8, Danfoss 50
1=R22; 0=CAREL E2V =8 =% ETS=18
2=R1343; [1="Sporlan SER 0520 @ o Sporlan 50/250= 35
Verbund-KihIraum 3=R404a; |2 =Sporlan SEI 30 =3 g CARELE2V=7
4=R407¢c; |3 =Sporlan SEH 50-250 g g Alco Ex5/6 =10
5=R410a; |4 =Alco EX5-EX6 = = 50 6 Sporlan 0.5/20, Alco Ex7 =10
6=R507¢c; |5=Alco EX7 = = Sporlan 30, Alco Ex8, Danfoss 70
7=R290;  |6=Alco EX8 330 step/s 3 = ETS=25 1
8=R600; |7 =Alco EX8 500 step/s = 2 Sporlan 50/250 = 45
Klimagerat 9=R600a; |8 = Danfoss ETS-25/50 ® 2 CARELE2V=3
10=R717;  |9=Danfoss ETS-100 s 5 Alco Ex5/6 =6
N.B.: Bei Drehzahlregler |11 =R744; |10 = CAREL E2V*P = & 70 6 Sporlan 0.5/20, Alco Ex7 =8
oder Verdichter ohne  {12=R728; |11 = Danfoss ETS-250/400 = s Sporlan 30, Alco Ex8, Danfoss| 35
Regelstufen muss “CH ~ [13=R1270  |> 12 Custom < = ETS=18
proportional gain” dop- Sporlan 50/250 = 35
pelt gerechnet werden
Plug-in-Kihlvitrinen CAREL E2V=5
Alco Ex5/6 =8
50 12 Sporlan 0.5/20, Alco Ex7 = 10
Sporlan 30, Alco Ex8, Danfoss 60
ETS=25
Sporlan 50/250 = 45
Verbund-Kihlvitrinen CARELE2V=7
Alco Ex5/6 =10
50 12 Sporlan 0.5/20, Alco Ex7 =10
Sporlan 30, Alco Ex8, Danfoss 100
ETS=25
Sporlan 50/250 = 45

*Zur Uberpriifung der Kompatibilitét des Ventil-Treiber-Systems mit dem gewshlten Kaltemittel siehe die technische Dokumentation des elektronischen Expansionsventils.
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Nebenparameter:

Ch low Superheat: Empfohlener Wert: 2°C mit Uberhitzungssollwert iiber 4°C. )
Im Fall von niedrigeren Uberhitzungssollwerten muss auch die Schwelle fiir niedrige Uberhitzung redu-
ziert werden (es muss eine Differenz zwischen beiden von mindestens 2 °C bestehen).

Low SH int. time: Empfohlener Wert: 1,0 Sekunde mit Schwelle auf 2°C. Sollte die Schwelle niedriger
sein, muss die Zeit auf 0,5 Sekunden reduziert werden. N.B.: Ein Wert von 0 (Null) Sekunden deaktiviert
die Schutzfunktion vollstandig.

LOP cool mode: Empfohlener Wert: von 5°C bis 10°C unterhalb der anlagentypischen minimalen
gesdttigten Verdampfungstemperatur. Beispiel: fiir Kaltwassersatze mit einer Nennverdampfung auf 3 °C
und einer tolerierten minimalen Verdampfung von -1 °C muss LOP Limit auf -6 °C eingestellt werden.

LOP integral time: Empfohlener Wert: 2 Sekunden, bis auf ca. 10 Sekunden bei zu energischer Reaktion
erhéhen (tibermaRige Ventil6ffnung als Reaktion auf niedrige Driicke) und bis auf 1 Sekunde bei zu
langsamer Reaktion reduzieren (Erreichen von zu niedrigen Vlerdampfungstemperaturen). N.B.: Ein Wert
von 0 (Null) Sekunden deaktiviert die Schutzfunktion vollstandig.

MOP startup delay: 60 Sekunden; die variable Startdynamik der verschiedenen Anlagentypen verlangt
jedoch eine Optimierung der Zeit: wird nicht effektivim MOP gearbeitet, muss der Verdampfungsdruck
innerhalb der eingestellten Zeit unter den als “MOP cool mode” eingestellten Wert sinken.

MOP cool mode: Der einzustellende Wert hangt von der Kélteanlage und von ihrem Layout ab; es
handelt sich um einen Anlagennennwert: aus diesem Grund werden keine Werte empfohlen.

MOP integral time: Empfohlener Wert: 2 Sekunden, bis auf ca. 10 Sekunden bei zu energischer Re-
aktion erhéhen (iibermaRige VentilschlieBung als Reaktion auf hohe Driicke) und bis auf 1 Sekunde bei
zu langsamer Reaktion reduzieren (Erreichen von zu hohen Verdampfungstemperaturen).

N.B.: Ein Wert von 0 (Null) Sekunden deaktiviert die Schutzfunktion vollsténdig.
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ANHANG IV - EINFUHRUNG IN DIE PID-REGELUNG

IV.I Symbole

In dieser Einfihrung in die PID-Regelung wird auf das nachstehende Blockschema Bezug genommen,

das in vereinfachter Form einen einzelnen Regelungszyklus darstellt.

d n
yO
—> + +
PD FSO— P MSO—S
> + +
Fig. 1
Verwendete Symbole:
Symbol Bedeutung
Vo) Bezugssignal oder Sollwert
w(t) Geregelte Variable oder Prozessvariable
y(t) Messwert der geregelten Variable oder Prozessvariable
e(t) Fehler, definiert als e ()=y° () -y ()
u(t) Regelvariable
d(t) Laststorung
n(t) Messrauschen
PID PID-Regler
P(s) Ubertragungsfunktion, welche das Regelverfahren beschreibt

Wird die Uberhitzung bei der PID-Regelung mittels Positionsregelung des elektronischen Expansionsven-

til geregelt (PID SH), gilt:

®

Y

PID

v

)

C)

+
+>O—> P(s)

Y +

Legende

A

y° (t)= Uberhitzungssol-
Iwert

u (t)= Ventilposition

Expansion§prozess

MmO |

w (t)= Ist-Uberhitzung

Fig. 2

IV.Il Die PID-Regelung

Die PID-Regelung lasst sich in ihrer einfachsten Form durch die folgende Gleichung beschreiben:

u(t)= er(t) + Kife(t)dt +K, % oppure  u(t)=K L@(t) +Flije(t)dt +T, %J

Die Regelung wird also als Summe von drei Anteilen berechnet:

P-Anteil oder Proportionalwirkung Ke() (k= Proportionalfaktor);
I-Anteil oder Integralwirkung TE Ie( t)dt (Ti= Integralzeit);

1

D-Anteil oder Differentialwirkung %I e(t)dt (Td = Differentialzeit);

1

kurz ‘PID-Regelung’ genannt.

IV.I1I Die Proportionalwirkung

DER PROPORTIONALFAKTOR K

Wird der Proportionalfaktor erhoht, steigt auch die Reaktionsfahigkeit des Ventils; die Regelung

kann dabei jedoch unstabil werden oder jedenfalls nicht genau den Sollwert erreichen. Dies

hangt vom Verhéltnis zwischen der Kreislauf- und Ventilkapazitét bzw. von der Hochstanzahl der

Ventilregelstufen ab.

Die Proportionalwirkung garantiert eine Regelung der ProzessgroRe, die zum Zeitpunkt t proporti-
onal zur Regelabweichung ist. Der Regler reagiert zum Zeitpunkt t korrigierend auf die RegelgroRe:

u(t)= K*e()= K*(y() - y0(1)) .
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Die Proportionalwirkung folgt der Logik, nach der je hoher die Regelabweichung Zeitpunkt fiir Zeitpunkt ist,
desto strker die Wirkung auf den Prozess ist, um die geregelte GroRe auf den gewiinschten Wert zu bringen.
Sie ist ungleich Null nur, wenn die Abweichung ungleich Null ist: idealerweise betragt sie beim
Regelbetrieb also Null. Beim Regelbetrieb (stabil auf dem Sollwert) folgt sie in Wirklichkeit jedoch den
Schwankungen der geregelten GroRe (z.B. aufgrund von Messrauschen); sie allein ist bewiesenermaRen
nicht féhig, den Sollwert zu erreichen und behélt also eine Abweichung bei.

Die Proportionalwirkung liefert ihren Anteil in der anfénglichen Einschwingphase; bei abnehmender
Abweichung verliert sie an Wirkung.

Zur Bestimmung des Proportionalfaktors K muss das Verhéltnis zwischen dem Ein- und Ausgang eines
P-Reglers (siehe Abbildung) mit zwei verschiedenen Faktoren berticksichtigt werden, wobei der Ein- und
Ausgang als Prozentsétze ihres Anderungsbereichs dargestellt sind:

Controller Controller
Output Output

100% f 100% | ,—m—m—m———o
/ error error
Il

Il
l«—>] [«—>|
proportional band proportional band

full-scale error full-scale error
Fig. 3

Definiert man die Anderung im Eingang als Proportionalband BP (in % des Anderungsbereichs ausgedriickt),
die eine 100%-ige Anderung im Ausgang bewirkt, ergibt sich, falls die Eingangs- und Ausgangssignals
desselben physischen Typs sind und innerhalb desselben Wertebereichs variieren (z.B. 4..20 mA), ein
Proportionalfaktor K von: x = 100

BP%
Im ersten Diagramm der Abb. 3, Bp=50%, wodurch Kp= 2, wéhrend im zweiten Diagramm BP=10%
und somit Kp= 10. Die Proportionalwirkung der PID-Regler wird benutzerseitig bei der Anderung des
Proportionalbandes eingestellt.

BEISPIEL: Ein Regler hat einen Anderungsbereich im Eingang von 4..20 mA und im Ausgang von
0..10 V: bei BP=10% fiihrt eine Anderung von 1.6 mA im Eingang zu einer Anderung von 0 bis 10 V im
Ausgang, d.h. der Gesamtfaktor betragt 10/1.6=6.25 V/mA.

Im Fall der PID SH gilt:
Ventilposition (2)= K* (SH set point - SH misurato (t))

K= [step max reg . 0 circuit] +20%

100 Q valve
wobei:
step max reg = Hochstregelstufen des elektronischen Expansionsventils
Quircuit = Kapazitét des Kaltekreislaufs in kW bei Regelbetrieb
Qvalve = Kapazitét des elektronischen Expansionsventils in KW unter denselben Betriebsbedingungen
von Q circuit.
step
A
step max
e(t)
| >

band prop.= 100
Fig. 4

IV.IV Die Integralwirkung

DIE INTEGRALZEIT Ti

Erhoht man den Wert der Integralzeit Ti, erreicht das Ventil den Sollwert langsamer; es werden
aber iibermaBige Schwankungen vermieden. Dies hangt vom Typ des Verdampfers und von der
Trégheit des Kreislaufs ab.

Die Integralwirkung muss garantieren, dass die Abweichung bei Regelbetrieb Null betragt; bei keiner
Abweichung betragt die Integralwirkung jedoch nicht Null; im Gegenteil, bei einer konstanten Abwei-
chung steigt sie linear an, was heilt, dass solange die geregelte GroBe nicht in die gewiinschte Richtung
verlduft, sich das Integral vergroBert und sich dieser Anteil verstérkt. Die Integralwirkung berticksichtigt
also nicht nur die Ist-Abweichung, sondern auch die vergangene Abweichung.
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Bei Regelbetrieb, d.h. sobald die Abweichung Null betragt, tragt allein die Integralwirkung zur Regelung
bei. Fast immer ist es die Integralwirkung, die bestimmt, wie das System den Regelbetrieb erreicht.

Die Integralwirkung macht definitionsgeméR keine “Spriinge” und ist also langsamer als die anderen.
Kurz gesamt ist ihr Anteil in der anfénglichen Einschwingphase sehr gering: dort herrschen die anderen
beiden Wirkungen vor.

Zur Festlegung der Integralzeit mssen die P-I-Anteile ber(icksichtigt werden:

u(t)=Ke(t) + K fe()dt

mit der Sprungantwort der beiden Glieder (z.B.+10% wie in der Abbildung):

% } Legende

Output E E A _|Integralwirkung
H ' B |Proportionalwirkung
. . C_|TiIntegralzeit
U . ,
M ] ]
% +10 I
Error Ob———F--mmeo--- B
-10

Fig. 5

Als Integralzeit (Intergralkonstante oder Nachstellzeit) wird das Zeitintervall definiert, das nétig ist, um
einen Ausgleich zwischen dem I-Anteil mit dem P-Anteil herbeizufiihren. Das heift, dass die Sprungant-
wort den doppelten Wert des alleinigen P-Anteils erreicht.

Im Fall der PID SH héngt die Integralzeit vom Typ des Verdampfers (Plattenverdampfer, Rohrbiindel-
verdampfer, ...) und von der Wérmetragheit des Kreislaufs ab; je schneller das System reagiert, desto
geringer muss der |-Anteil sein.

IV.V Die Differentialwirkung

DIE DIFFERENTIALZEIT Td
Wird die Differentialzeit Td erhoht, vermindern sich die Schwankungen; es konnen jedoch
Schwingungen um den Sollwert auftreten.

Die Differentialwirkung ldsst den Regler die Abweichung “vorausahnen”, d.h. die Richtung, in die sie sich
bewegt und die Geschwindigkeit, mit der sie sich &ndert. Die Differentialwirkung berechnet eine Schétz-
abweichung, die nach At Sekunden auf der Kurve zum Zeitpunkt t stattfindet (nachstehende Abbildung)
und stitzt die Regelung somit auf einer vorhergesagten Abweichung zu einer zukiinftigen Zeit Td.

Die Differentialwirkung versucht zu verstehen, in welche Richtung und mit welcher Geschwindigkeit

A e(l)
_ - de(t B
Aestimato =T d —l()
A
— I~
A
PP ri— T,
T d .
\ >
t

Aevero = e(H_Td)'e(t)
Fig. 6

die Abweichung verlauft und reagiert dementsprechend; der Parameter Td misst, wie weit entfernt die
Schatzung zeitlich ist.

Die Differentialwirkung reagiert am schnellsten (allerdings auch auf Messrauschen) und ist nur bei einer
guten Vorausschétzung nitzlich, d.h. wenn Td nicht zu groB im Vergleich zum zeitlichen Verlauf der
Abweichung ist: die Differenz geht aus den Féllen A und B in Abb. 6 hervor.

Die Differentialwirkung ist bei Regelbetrieb idealerweise Null; in Wirklichkeit verstérkt sie jedoch das
Messrauschen, womit sie nur in den anfénglichen Einschwingphasen niitzlich ist. Vor allem bei hochfre-
quentem Rauschen des Messwertes kann sie allerdings stark beeintréchtigend sein.
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